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1. Wstep.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja techniczna ST 00.01 — Wymagania Ogdaldeosi s} do wymaga wspolnych
dla wszystkich wymaga technicznych dotygrych wykonania i odbioru robédt, ktoére zostan
wykonane podczas budowy kanalizacji sanitarnej zttef w miejscowéci Kadzidio rejon
ul. Warszawskiej.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza specyfikacja stanowi podstawpracowania szczegotowej specyfikacji technicznej
dla robo6t budowlanych. Specyfikacja techniczna st@ma jest jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wiekcie wymienionym w pkt 1.1.

Ponadto zgodnie z Rozpadzeniem w sprawie okfkenia metod i spoexlzania kosztorysu
inwestorskiego niniejsza Specyfikacja Technicznanalvi podstaw sporadzania kosztorysu
inwestorskiego.

1.3. Zakres robot obgtych Specyfikacja Techniczna.
Wymagania ogoélne natg rozumie i sStosowé w powigzaniu z nkej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

ST 01.01 - ROBOTY ZIEMNE

ST 01.02 — SIE ZEWNETRZNA KANALIZACJI SANITARNEJ

ST 01.03 -HORYZONTALNY PRZEWIERT STEROWANY, PRZECISK
ST 01.04 - ROBOTY DROGOWE

1.4. Okredlenia podstawowe.
Uzyte w ST i wymienione popej okrelenia naléy rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

Dziennik Budowy — okr&la Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26-06-2002 Dz. U.
nr 108, poz.953).

Inzynier — Inspektor Nadzoru — osoba lub osoby wymienione w danych kontraktdwiaryznaczone
przez Zamawiajcego, o ktorych wyznaczeniu poinformowany jest bfyhwca), odpowiedzialne
za nadzorowanie robat i administrowanie kontraktem.

Kierownik Budowy — uprawniona osoba wyznaczona przez Wykorawpowaniona do kierowania
i do wysepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Umowy.

Ksiegga Obmiaru — akceptowany przez Inspektora zeszyt z ponumergavia stronami shzcy
do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyligzeszkicow
i ew. dodatkowych zatznikdéw. Wpisy w ksidze Obmiaréw podlegajpotwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru.

Materiaty — wszelkie tworzywa niezidne do wykonania robét, zgodnie z Dokumengadjojektove
i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane pineestora.

Polecenie Inspektora Nadzoru— wszelkie plecenia przekazywane Wykonawcy przespektora,
w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji rob6t lub innych spraw gzanych
z prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawiona osoba prawna lub fizyczr@dra autorem Dokumentacji Projektowe;j.
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Przetargowa Dokumentacja Projektowa — projekt budowlany i wykonawczy, ktéry wskazuje
lokalizacg i charakterystyk obiektu na podstawie ktérego obiekthie realizowany.

Przedmiar rob6t — kosztorysslepy — wykaz robdt podstawowych przewidzianych ae/konania
z podaniem ich il€ci.

Teren budowy— teren udospniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robét.

Odpowiednia (bliska) zgodndé — zgodné¢ wykonywanych robo6t z dopuszczonymi tolerancjami,
a j&li przedziat tolerancji nie zostat olteny — z przecitnymi tolerancjami przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Rysunki — cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokaljzacharakterystyk i wymiary
obiektu zdacego przedmiotem robot.

Przeszkoda naturalna— elementrodowiska naturalnego, stan@ey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna- dzieto ludzkie, stanowce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad droga, kolej, ruragj itp.

Plan bezpieczéstwa i ochrony zdrowia — okr&la Rozporadzenia Ministra Infrastruktury z dnia
23.06.2003 r. (Dz. U. nr 120, poz. 1126).

Instrukcja bezpiecznego wykonywania robo6t budowlangh — sposéb zapobiegania zaggniom
zwigzanym z wykonywaniem rob6t budowlanych oraz spogd@istpowania w przypadku
wystgpienia tych zagrzen.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonywania robot, bezpieckstwo wszelkich
czynnaci na terenie budowy, metodyzyie przy budowie oraz za ich zgodbhoz dokumentagj
projektows, Specyfikacja Techniczna wykonania i odbioru ramdowlanych (ST).

1.6. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajcy w terminie okrélonym w warunkach Umowy przeka Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniggrawnymi i administracyjnymi, Dziennik
Budowy, dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowagatwa komplety Specyfikacji Technicznych.
Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialdoza ochromn przekazanych mu punktéw pomiarowych
do chwili kaicowego odbioru robot, a uszkodzone lub zniszczamekizgeodezyjne Wykonawca
odtworzy lub utrwali na wlasny koszt.

1.7. Dokumentacja projektowa.
Dokumentacja Projektowa, ktéra zostanie przekaXsgkonawcy po przyznaniu Kontraktu:

- 2 egzemplarze projektu budowlanego i wykonawozegyRoboty olfe Kontraktem

Wykonawca we wiasnym zakresie opracuje projektglotirartowe powykonawcze oraz geodezyjna
dokumentagj powykonawcz obiektu w ilgci uzgodnionej z laynierem.

1.8. Zgodnd¢ robot z Dokumentaci Projektowa i ST.
Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkasdakumenty przekazane Wykonawcy
przez Irkyniera stanow cze$s¢ umowy, a wymagania okilene chaéby w jednym z nich
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sg obowizujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dimlentaciji i naley je wycené
i uja¢ w cenie kontraktu.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obpuje nasipujaca
kolejnas¢ ich waznosci:

- Specyfikacje Techniczne,
- Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie mae wykorzystywd biedow lub uproszczew Dokumentach Kontraktowych
i Umowy, a ich wykryciu winien natychmiast powiadi@mnspektora, ktéry dokona odpowiednich
zmian lub poprawek. W przypadku rozhiesci opis wymiarow waniejszy jest od odczytow ze skali
rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostarczonatemaly leda zgodne z Dokumentag]
Projektova i ST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STedy uwazane za wart@i docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatow i elementéw budowli mgdzy¢ jednorodne i wykazywabliska zgodndé
Z okr&slonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie magazekraczé dopuszczalnego przedziatu
tolerancji. W przypadku, gdy materiat lub roboty tieda w petni zgodne z Dokumentacja Projekgow
lub ST i wptynie to na niezadowadaj jakas¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwlocznie
zasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane pon@wra koszt Wykonawcy.

1.9. Zabezpieczenie terenu budowy.
Przed przysipieniem do Rob6t Wykonawca przedstawiyinierowi do zatwierdzenia projekt
zabezpieczenia robo6t w okresie trwania budowy zglsdnieniem gsiednich posesii.

Fakt przysipienia do Robot Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem przez
umieszczenie tablic informacyjnych w miejscactoédiach oraz tréci okreslonych przepisami. Tablice
informacyjne leda utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony

w Cere Kontraktowg.

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie niawaealizaciji
Kontraktu, & do jego zakfczenia i odbioru kicowego.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje edzie utrzymywdé tymczasowe ugglzenia zabezpieczgie
w tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseelkne srodki
niezkzdne do ochrony robo6t w sposéb uzgodnionyzyierem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digzddéw i maszyn pracagych przy realizaciji
robét, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob dagmy z Ireynierem.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje size wigczony jest
w cery kontraktov.

1.10. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot.
Wykonawca ma obowzek zn@ i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.
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W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcastizie podejmowawszelkie uzasadnione
kroki majgce na celu stosowanieggilo przepiséw i norm dotygezych ochronysrodowiska na terenie
budowy i wokot terenu budowy orazdrie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla oséb lub dobr
publicznych i innych a wynikagych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysdazérb innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

1.11. Ochrona przeciwpdarowa.

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisbw ochrony przeciwparowej. Wykonawca dulzie
utrzymywa sprawny sprg  przeciwpagarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,
w pomieszczeniach biurowych oraz w maszynach izoiajeh.

Materiaty tatwopalne ¢dg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dostpem 0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgumearem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydkway.

1.12. Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Materiaty, ktére w sposob trwahy szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza dozycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie og¢géniu wickszym
od dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowezyte do rob6t bda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniona jednostk jednoczénie okrélajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatGav n
srodowisko.

Materiatow, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a zakaczeniu robot ich
szkodliwai¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.

Jezeli wymagag tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otray zgod: na wycie tych
materiatéw od wigciwych organéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materiatow szkodliwych dla otoczenia, zgodnieSpeecyfikacjami, a ichaycie
spowodowalo jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.13. Ochrona wtasnéci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrtorbudowli, za ochrog instalacji na powierzchni ziemi
i za urgzdzenia podziemne, takie jak rurggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaoych
wiascicielami tych urzdzean potwierdzenie informacji dostarczonych mu przezmZwiapcego
w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzertyem instalacji
i urzadzeh w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowdzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwezasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majby¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i urgdzen podziemnych
na terenie budowy i powiadoéninzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpgtia robot.

str. 6



O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instaMbjkonawca bezzwitocznie powiadomizimiera i
zainteresowane wiadze orazdhie z nimi wspoétpracowat dostarcgzajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bdzie odpowiadéa za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uizaka instalacji
na powierzchni ziemi i ugdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomyehprzez
Zamawiajcego Wykonawcaduizie realizowa roboty w sposob powodigy minimalne niedogodrioi
dla mieszkacow okolicznych budynkéw. Wszelkie koszty uszkodaemudynkéw w trakcie
prowadzonych robo6t budowlanych ponosi Wykonawca.

1.14. Ograniczenie ob@izen osi pojazdow.

Wykonawca stosowa sie bedzie do ustawowych ograniazeobcihzenia na os przy transporcie
materiatdw i wyposzenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie ridmb zezwolenia od wiadz
co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w gposiggly bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat lgyniera.

Pojazdy i fadunki powodage nadmierne obgienie osiowe nie dumla dopuszczone nawiezo
ukonczony fragment budowy w ofisie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za napraw
wszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodpieleceniami liyniera.

1.15. Bezpieczistwo i higiena pracy.
Podczas realizacji robot Wykonawcaedhie przestrzega przepiséw dotycgych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowrek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pietsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitz
i odpowiednj odziez dla ochrony zdrowiazycia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapenai
bezpieczéstwa publicznego.

Wykonawca przed przygtieniem do wykonywania rob6t budowlanych jest ok@any opracowa
instrukcje bezpiecznego ich wykonywania (IBWRB)azmajomé z nig  pracownikdw w zakresie
wykonywanych przez nich robaot.

Dla robot budowlanych stwarzajych zagraenie bezpieczestwa i zdrowia ludzi, Kierownik budowy
jest zobowizany sporgdzi¢ lub zapewni sporadzenie planu bezpieaistwa i ochrony zdrowia (Plan
BIOZ). Uznaje s3, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagé®ezpieczastwa okrélonych
powyzej 3 uwzgkdnione w Cenie Umowy.

1.16. Ochrona robat.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerrobét i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do robdét od daty rozpecia do daty wydania potwierdzenia zékmenia robdt przez
Inzyniera oraz bdzie utrzymywa roboty do czasu kmowego odbioru.

Utrzymywanie powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej eletyn byly
w zadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbiofic&eego.

Inzynier mae wstrzyma roboty, ja&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrea
w tym przypadku na polecenieziniera powinien rozpogz¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz
w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
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1.17. Stosowanie gido prawa i innych przepisow.

Wykonawca jest zobowzany zna wszelkie przepisy wydane przez wtadze centralrgstowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sv jakikolwiek zwigzane z robotami idulzie w pelni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytyczrpoticzas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych iduzie w petlni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agizen lub metod i w sposob
ciggty bedzie informowa& Inzyniera o swoich dzialaniach, przedstawtajkopie zezwolg i inne
odnane dokumenty.

1.18. Rownowanos¢ norm i przepisow prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotageksnkretne normy i przepisy ktore
spelnid majg materialy, spra i inne towary oraz wykonywane i zbadane robotgabobowihzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionggdania powotanych norm i przepiséw o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej.

1.19. Czasowe zagfie terenu poza liniami rozgraniczagcymi.

Wykonawca jest zobowrany do poniesienia kosztéw czasoweg@dajterenu dla celow wykonania
robét poza liniami rozgraniczgjymi wraz z kosztami prawnymi i optatami za zajmaieaterenu,
dokonaniem niezjminych uzgodnig z wiacicielami terenu oraz do przywrocenia go do stanu
pierwotnego.

2. Materiaty.

Wszystkie zastosowane materialy muby¢ zgodne z wymogami Ustawy o wyrobach budowlanych,
wg ktorej materialy nadaje ¢sido stosowania przy wykonywaniu robét budowlanypeli jest
oznakowany znakiem CE albo umieszczony jest przemikje Europejsk w wykazie wyrobow
majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i Bezpigrtstera, dla ktorych producent wydat deklagac]
zgodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej albo jeatakowany znakiem budowlanym (B).

Oznakowanie wyrobu budowlanego znakiem budowlargsh opuszczalne,zeli producent, magy
siedzily na terytorium Rzeczypospolitej Polskiej, dokonegmy zgodnéci i wydat, na swaj wytaczm
odpowiedzialné¢, krajowg deklaraci zgodndci z Polsky Normg wyrobu budowlanego albo aprobat
techniczm. Ocena zgodrsai obejmuje wiasnai uzytkowe wyrobu budowlanego, odpowiednio do
jego przeznaczenia, nage wptyw na spetnienie przez obiekt budowlany wyadggpdstawowych.

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow.

Co najmniej na tydzieprzed planowanym wykorzystaniem jakichkolwiek nmiatiéw przeznaczonych
do robdét Wykonawca przedstawizimierowi szczegoétowe informacje dotyce proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyotaterialdw i odpowiednie certyfikaty
lub deklaracji zgodriwi oraz probki do zatwierdzenia przezyniera.

Zatwierdzenie przez #yniera pewnych materiatdbw zdanegmddia nie oznacza automatycznie,
ze wszelkie materialy z danegddta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowjzany jest do prowadzenia badamateriatbw w celu udokumentowania,
ze materialy uzyskane z dopuszczonegédia w sposob ggly spetniajg wymagania Specyfikaciji
Technicznych w czasie pgpu robét.

2.2. Materiaty nieodpowiadapce wymaganiom Specyfikacji Technicznych.
Materiaty nieodpowiadage wymaganiom Specyfikacji Technicznych i P.T. aosprzez Wykonawg
wywiezione z terenu budowyatlz ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera. Jeeli Inzynier
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zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatow do innych robétzrie do ktorych zostaly zakupione, to
koszt tych materiatdw zostanie przewaciowany (skorygowany) przezipniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdyjsic niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaawc
wykonuje na wiasne ryzyko, lige si z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nad#yerdo czasu, gdycola one potrzebne
do robdt, byly zabezpieczone przez zanieczyszcaeriachowaty swajjakasé i whasciwosé do robot
i bylty dostpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego skladowaniaedh zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z liynierem poza terenem budowy w miejscach zorganiagalaprzez Wykonawgc

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jali Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglunazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera o swoim zamiarze,
co najmniej 2 tygodnie przedryciem materiatu, albo w okresie dBrym, jgli bedzie to wymagane
dla bada prowadzonych przez Inspektora.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ zmieniany bez zgody hyniera.

3. Sprzet.

Wykonawca jest zobaygiany do udywania jedynie takiego spyi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jaké& wykonywanych robét. Spez uzywany do robdt powinien Iy
zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgtdem typow i iléci wskazaniom
zawartym w ST lub w projekcie organizacji robétakeeptowanym przez igniera.

W przypadku braku ustalew wyzej wymienionych dokumentach sptzpowinien by uzgodniony
i zaakceptowany przez Inspektora.

Liczba i wydajnéé sprztu kedzie gwarantow@ przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniaktzyniera w terminie przewidzianym
Umows.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowéoi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroépdowiska i przepisami
dotyczcymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy kgnierowi kopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie spitn
do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymienia& sprzt niesprawny.

Jali Dokumentacji Projektowa lub ST przewidumazliwosé wariantowego gzycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiziniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska
akceptacje przedzyciem sprztu.

Wybrany sprzt, po akceptacji layniera, nie mee by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantgge zachowania jakoi i warunkow
wyszczegOlnionych w Umowie, zostamprzez Imyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone
do robat.
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4. Transport.
Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takicitodkéw transportu, ktore
nie wplyrg niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wkxiwosci przewaonych materiatéw.

Liczba srodkow transportu dulizie zapewni& prowadzenie robot zgodnie z zasadami dkre/mi
w dokumentaciji projektowe, ST i wskazaniachyimiera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyda spetnida wymagania dotyexe przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gisgéi na osie i innych parametréw technicznych.

Wykonawca bdzie utrzymywa w czystdci drogi publiczne oraz dojazdy do terenu budowywesny
koszt.

Wykonawca zobowzany jest do czyszczenia két pojazdoéw budowy pregdzdem na drogi
publiczne. W przypadku stwierdzenia zanieczyszcmawierzchni drég publicznych Wykonawca
ponosi wszelkie koszty czyszczenia jezdni.

5. Wykonanie robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgddnie z warunkami Umowy, za jako
stosowanych materiatbw i wykonywanych robot, za mjodnd¢ z Dokumentacja Projektaw
wymaganiami ST, projektem organizacji rob6t oralepeniami Irtyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggomwywania robot.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wtdgh
elementéw robo6t zgodnie z Dokumentacja Projektdub przekazanymi na fmie instrukcjami
Inzyniera.

Btedy popetnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu robo6t zosgamisunete przez
Wykonawe na wiasny koszt, z wyikiem, kiedy dany kjd okaze sk skutkiem bédu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy nénpie przez Inspektora.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysckprzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialngi za ich dokfadng.

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementobodt da oparte na
wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dokumentaepj&ktowej, ST, normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji Inspektor uwadhi wyniki bada@ materiatdw i robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatowswliadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywgge na rozwzng decyzje.

Polecenia Inyniera lgdg wykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego wyznaczonym po
ich otrzymaniu przez Wykonawgcpod grdba zatrzymania robot.

Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi Whdweca.
6. Kontrola jakosci robot.
6.1. Program zapewnienia jakéci.

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji lyniera program zapewnienia
jakosci. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgg¢ zamierzony sposob
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wykonywania robo6t, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robétdigje z dokumentag;j
projektowy, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jaé@ powinien zawier&

a) czs$¢ ogolma opisowg

organizagj wykonania robot w tym terminy i sposéb prowadzeniaot,

sposo6b zapewnienia bhp,

- wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jakd terminowad¢ wykonania poszczegolnych elementow
robot,

system (sposéb i procedyuproponowanej kontroli i sterowania jakis wykonywanych robét,

wyposaenie w sprgt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (adres laboratoriufasmego lub
laboratorium ktéremu Wykonawca zamierza zigmowadzenie badd

sposéb oraz foren gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow steraggych a take wycihganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i fonanzekazywania tych informacji Inspektorowi.

b) czs¢ szczegbdtow opisupcy dla kazdego asortymentu robot

- wykaz maszyn i uggzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgpiozroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne,

rodzaje i ildci srodkdéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.

sposoOb zabezpieczenia i ochrony tadunkow praedyuch wiasciwosci w czasie transportu,

sposoOb i procederpomiardow i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie ugglzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, \vaypania mieszanek
i wykonywania poszczegélnych elementow robét,

sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot.

Celem kontroli robét duizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zalazong jakos¢é. Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kowrtrobbét i jak@ci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli. Wykena [gdzie przeprowadza pomiary
i badania materiatow oraz robét ze¢stotliwoscia zapewniaica stwierdzenie,ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji @ktpwej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badaich czstotliwos¢ s3 okreslone w ST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one w@kneslone, Inspektor ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewhiwykonanie rob6t zgodnie z umawWykonawca dostarczy Inspektorowi
swiadectwa, ze wszystkie stosowane 4gdzenia i sprgt badawczy posiadgjlegalizacg, zostaty
prawidtowo wykalibrowane i odpowiadgyvymaganiom norm okgééjacych procedury bada

Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem laghateriatdbw ponosi Wykonawca.
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6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiarydy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogsomazna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przezyrirera. Przed przygpieniem do pomiaréw lub badla
Wykonawca powiadomi kyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru luldéaia. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi denj@ ich wyniki do akceptacji ltyniera.

6.4. Certyfikaty i deklaracje.
Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

a) Certyfikat na znak bezpiedgmstwa wykazuicy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepisow i dokumentow technicznych.

b) Deklarac zgodndci lub certyfikat zgodngci z:
- Polsk Norm,

- lub aprobata techniczmw przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowioraisRkiej Normy,
jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt ,&” i ktore spetniaj wymogi Specyfikacji.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty wymagane przez ST, kda partia
dostarczona do robotethzie posiada te dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszposiadé w/w dokumenty wydane przez producenta. Jakiekddwie
materialy, ktore nie spetnigfych wymagé beda odrzucone.

6.5. Dokumenty budowy

Dziennik budowy.
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyhowigzujgcym Zamawiajcego
i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy placu budowgzisu zakeczenia budowy.

Odpowiedzialné¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z olaaujpcymi przepisami spoczywa
na Kierowniku Budowy.

Ksiega obmiaru.
Ksiega obmiaru stanowi dokument pozwatsj na zapisanie ikziowe faktycznego pogbu kazdego
Z elementow wykonywania robaét.

Szczegobtowe obmiary wykonanych robét przeprowadkzavssposob eigty w jednostkach przgtych
w wycenionym Kosztorysie i wpisujeesilo Ksegi Obmiarow.

Pozostate dokumenty budowy.
Do dokumentdéw budowy, oprécz wymienionych w plit 66.2. zalicza ginastpujagce dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Wykonawcy placu budowy,
€) umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i polecenia Inspektora,

f) korespondencje na budowie.
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Dokumenty budowy dxla przechowywane na placu budowy w miejscu odpoweedabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumentddwy kpda zawsze dogpne dla ldyniera

i przedstawiane do wgllu nazyczenie Zamawiagego.

7. Obmiar robot.

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z Dukatacja
Projektova i ST, w jednostkach ustalonych w wycenionym Kopaie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaiéniu Irzyniera o zakresie obmierzonych
robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przgm terminem.

Wyniki obmiaru edg wpisywane do Kgigi Obmiaru.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych w Przedmiarze Robét lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od ob@azku ukaczenia wszystkich robét. Bine dane zostan
poprawione wg instrukcji kyniera na gimie.

Obmiar gotowych robét dulzie przeprowadzony z eztotliwoscia wymagana do celu miesznej
ptatngci na rzecz Wykonawcy lub innym czasie ckoeym w Umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inzyniera.

Obmiary kda przeprowadzone przed @eziowym lub kocowym odbiorem robét, a ta
w przypadku wysfpowania dtaszej przerwy w robotach i zmiany Podwykonawcy robét

Wszystkie obmiary rob6t zanikgjych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.
Wszystkie obmiary rob6t podlegajych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci bedg uzupeinione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie kKgji Obmiaréw.

8. Odbior robot.

W zalenosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajnastpujgcym etapom odbioru,
dokonywanym przez kyniera przy udziale Wykonawcy:

Odbidr robot zanikaj acych lub ulegajpcych zakryciu

— polega na finalnej ocenie §ld i jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidirzea;i
ulegry zakryciu. Odbidr robét takich pracedrie dokonany w czasie umioviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggmmsgpu robot.

Odbioru dokonuje laynier.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doeBaika Budowy
Z jednoczesnym powiadomienientymiera.

Odbior powinien by wykonany nie pgniej niz 3 dni od daty powiadomieniaAyniera o gotowsci
do odbioru.
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Decyzi odbioru, ocea jakasci oraz zgod na kontynuowanie robdét ignier dokumentuje wpisem
do Dziennika Budowy.

Odbior czesciowy
— polega na ocenie Hoi i jakosci wykonywanych cgsci robét, ktory mae by wczeniej oddany do
eksploatacji.

Odbioru czsciowego robot dokonuje sivg zasad jak przy odbiorze tkmowym robét.

Odbioér koncowy robot
— polega na finalnej ocenie rzeczywistegayzin materiatdw i robocizny rob6t w odniesieniu idb
ilosci, jakasci | kosztow.

Calkowite zakdczenie rob6t oraz gotow® do odbioru kaécowego lkdzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadimem na pimie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbioér kaacowy nasipi w terminie ustalonym w dokumentach Umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez lrzyniera zakéczenia robot i przycia dokumentdw, o ktérych mowa paej.

Odbioru kaicowego robd4t dokona komisja wyznaczona przez Zamjaegigo w obecnii Inzyniera
i Wykonawcy.

Komisja odbierajca roboty wskazana przez Zamawiggo dokona ich oceny jal@owe]
na podstawie przedtonych dokumentow, wynikéw baflai pomiar6éw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania robét z DokumentadpProjektovy i ST.

W przypadku niewykonania wyznaczonych rob6t pop@mgch lub robét uzupetniagych lub robot
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czydoid ustali nowy termin odbioru kaowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka¢ wykonywanych robdt nieznacznie odbiega
od wymaganej Dokumentacja ProjekipinST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésh®o ruchu, komisja dokona peter, ocenisgc
pomniejszon wartags¢ wykonywanych robot w stosunku do wymaga dokumentach Umowy.

Dokumenty do odbioru koncowego:
Podstawowym dokumentem do dokonania odbiofickavego robot jest protokédt odbiorudapwego
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru kaicowego Wykonawca jest zobazany przygotowé&nasgpujace dokumenty:

a) Dokumentacje projektanpodstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy oraz dokumernggcjwykonawcz,

b) Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentdowy i ewentualne uzupetnaae lub
zamienne),

c) Recepty i ustalenia technologiczne,
d) Dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),
e) Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bataoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST,
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f) Deklaracje zgodnrii lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatéw, zgodnie z ST,
g) Geodezyjainwentaryzacje powykonawgzobot i sieci uzbrojenia terenu,
h) Oryginaly mapy zasadniczej powstatej w wynilaodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy roboty pod wzglem wyej wymienionego przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru kiwowego, komisja w porozumieniu z Wykonawayznaczy ponowny
termin odbioru kécowego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniag lxda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupghtych wyznaczy komisja.

Odbiér pogwarancyjny.
Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyclotrozwizanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad zapisanych wezi dotyczcej ,Odbioru kaicowego robot”.

9. Podstawa ptatndci.

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaa jednosti przedmiarow
ustalony dla danej pozycji kosztorysu ofertowego.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowegdhbie uwzgédniaé wszystkie materiaty, czynsoi,
wymagania i badania skladag sé na jej wykonanie ok&bone dla danej roboty w specyfikacji
technicznej i dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe obejmoweabeds robocizre wraz z towarzysgeymi kosztami, wart& zuzytych
materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynowanigenéualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy, warté¢ prac spreztu z kosztami towarzygzymi, koszty péredni i zysk.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
Cena umowa me by zwiekszona w nagpujacych przypadkach:

a) Zamawiajcy lub Irnzynier nie dostarcza dokumentacji projektowej w lastam terminie,

b) Warunki terenoweaszdecydowanie bardziej skomplikowanez mozna byto przypuszcza
z informacji przekazanych oferentom oraz przeprawsadgo przez oferentow rozeznania,

¢) Inzynier zleca wykonanie rob6t dodatkowych,

d) Inzynier zleca wykonanie dodatkowych badwaateriatéw lub robét a ich wynik nie potwierdza
wystepowania wad,

e) Bhd w wykonanych przez Wykonaw@omiarach wynika z binych danych przekazanych
przez Irzyniera,

f) Zamawiajicy nie przekazuje placu budowy w oznaczonym teigmin

g) Inni wykonawcy, wiadze publiczne, przegisorstwa uyteczngci publicznej nie dziataj
zgodnie z wyznaczonymi terminami powogtupp&nienia lub dodatkowe koszty.
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Wszystkie dodatkowe koszty przegbme przez Wykonavecmusza by zatwierdzone przez hgniera.
Koszt robét tymczasowych i towarzysych zawarty bdzie w cenie kontraktowej.

Roboty te nie &da rozliczane osobno.
Platngci mieskczne, — zgodnie z umaepyzawarg z Zamawiajcym.

Ptatna¢ zostanie wstrzymana na mocy ustatawartych w Umowie.

10. Przepisy zwazane.

» Uwzgledniono nastpujace przepisy i wytyczne ogolne:

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004w sprawie okrédenia metod
i podstaw sporgdzania kosztorysu inwestorskiego, (...) ( Dz. U.130; poz.1389),

» Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wipéa 2004 r. w sprawie szczegOtowego
Zakresu i formy dokumentacji projektowej, specytdikdaechnicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalnozytbowego. ( Dz. U. nr. 202; poz. 2072),

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008/ sprawie bezpiecastwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych. (DntUJ47; poz. 401),

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpni®02 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodrici wyrob6éw budowlanych oraz sposobu znakowania iiakiem
budowlanym (Dz. U. nr 198; poz. 2041).

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 wépé 2004 r. w sprawie systemOw oceny
zgodndci, wymaga jakie powinny spetnia notyfikowane jednostki uczestniczenia w ocenie
zgodndci oraz sposobdw oznaczania wyrobéw budowlanyctakanwaniem CE (Dz. U. nr 195;
poz. 2011),

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnid@d2 r w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiatldudynki i ich usytuowanie. (Dz. U. nr 75 z 200 r.
z p&niejszymi zmianami,

* Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994 r ( Dzid 207; poz. 2016 z 2003 r.)
z p&niejszymi zmianami oraz przepisy wykonawcze do Wgta

e Ustawa Prawo Zamoéwie Publicznych z dnia 29 stycznia 2004 r. ( Dz. U.1%; poz.177)
z p&niejszymi zmianami,

e Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietniag420,

» Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robdéddawvlanych. Wymagania ogolne.

«  OWEOB Promocja Sp. z 0.0., Warszawa 2003 r.,

* Instrukcja ITB nr 282. Wytyczne wykonywania i odhiorob6t budowlano — morntawych
w okresie obrionych temperatur, ITB 1988,

*  Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budamvd — montzowych. Tom |, budownictwo
0go6lne. MGPIB, ITB, Arkady 1989.
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1.Wstep.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngj wymagania dotycga robo6t ziemnych, ktére
zostam wykonane podczas budowy kanalizacji sanitarnej

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako doktirperetargowy oraz kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST.
W skiad niniejszej a&ci ST wchodz nastpujace roboty:
- wykopanie wykopu z zatadunkiem urobkusnadki transportu,
- umocnienie wykopow,
- wywiezienie nadmiaru urobku do miejsca sktadowani
- dowdz kruszywa na plac budowy,
- zasypane wykopow,
- zag:szczenie gruntu,
- odtworzenie trawnikow.

llos¢ robot zostata szczegdtowo okliena w przedmiarach robot

2. Materialy.

2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow.
Ogdlne wymagania dotygee materiatdow, ich pozyskania i sktadowania podan®&T ,Wymagania
ogolne”.

2.2. Wymagania szczegotowe dotygze materiatow.

Przy wykonywaniu robét ziemnych jedynymi matenmtaktére naley dostarczy sa: cement do
stabilizacji podtea oraz ewentualnie kruszywa do wymiany gruntu.

Cement i jego il&¢ przypadajca na 1m 3 gruntu musi odpowigdawymogom projektu natomiast
charakterystyka kruszywa do stabilizacji ma& agodna z dokumentagprojektows. Do wykonywania
podkiadu nalgy stosowa pospotki zwirowo-piaskowej. Do zasypywania wykopow meoby¢ uzyty
grunt wydobyty z tego wykopu, nie zamakgyii bez zanieczyszcaerganicznych i budowlanych..

Do wykonaniascianek szczelnych przewiduje¢sgrodzie stalowe, ktorych rodzaj i typ okiae
dokumentacja projektowa. Konstrukgjeianek szczelnych winna bytaky, aby zabezpiecZywykop
przed naptywem wody i obsuwaniemg gruntu i musi spetntawymagania zatmone w projekcie.

3. Sprzt.

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu.
Ogodlne wymagania dotygee sprztu s3 zawarte w ST ,Wymagania ogolne”.

3.2. Szczegolne wymagania dotygze sprztu.
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Do robot ziemnych naky uzyé sprztu zmechanizowanego, a zwlaszcza koparek
podstbiernych. Przy zakladaniu urobku z tymczasowegadsiviska zalecane jestycie tadowarki.
Do wywozu urobku stosowasamochody samowytadowcze.

Do zagszczania naly uwzy¢ zagszczarek wibracyjnych, ktorych parametry mudzaye
dopasowane do grubo zagszczanych warstw, a ¥ przy zagszczaniu CidSzymi warstwami
(nie wiecej niz 0,3-0,4 m) wystaregzagszczarki ptytowe, a przy wkszych grubéciach (pond 0,6 m)
konieczne s zag:szczarki krocgce lub sprzt rownorzdny pod wzgtdem gebokaici zag:szczania.
Zasypka ma hy prowadzona warstwami o grudmd nie wikszej 0,3 m przy zagzczaniu
mechanicznym i 0,15 m przy zgggczaniu ¢gcznym.

Po zagszczeniu gruntu natg przedstawd protokoty zagszczenia gruntu.

4. Transport.

4.1. Ogolne wymagania dotycgee transportu.
Ogodlne zasady transportu podano w ST ,Wymaganiéefo

4.2. SzczegOlne wymagania dotygze transportu.

Transport urobku z wykopow do miejsca odktadu iméj z odktadu do wykopu nate
prowadzé zgodnie z przyjta technologi rob6t ziemnych zmechanizowanych. Do wywozu grunt
na odktad nalyy wy¢ samowytadowczych samochodowzgrowych o tadowngi i wysokaci
dopasowanej do wielkoi koparki (zalecanegswywrotki kilkunastotonowe).Sktadowanie i transp
urobku przeznaczonego dozpiejszego zasypywania wykopow nateprzeprowadzi w miejscu
wskazanym przez #yniera. Transport kruszyw do wymiany gruntu ggleprowadzé analogiczny
sposOb, jak urobku z wykopow, z tyra istotna jest dbaso o wykluczenie jego mieszania s innymi
gruntami skfadowanymi na budowie, a zwilaszcza zemwslinng oraz wydobytym gruntem
nasypowym.

5. Wykonanie robot.

5.1. Ogole zasady wykonania robot.
Ogodle zasady wykonania rob6t podano w ST ,Wymagagéne”.

5.2. Szczegolne zasady wykonania robét.

Roboty przygotowawcze.

Projektowana os przewodu powinnalmznaczona w terenie przez geedet uprawnieniami.
Os przewodu wyznaczyw sposob trwaty i widoczny, z zaeniem cagdéw reperéw roboczych.
Punkty na osi trasy nal¢ wyznaczy¢ za pomog drewnianych palikow tzw. kotkéw osiowych
z gwazdziami. Kotki osiowe nalgy wbi¢ na kadym zatamaniu trasy i na odcinkach prostych.
Na kazdym prostym odcinku natg co utrwalt co najmniej 3 punkty. Kotkiwiadki wbija s¢ po dwu
stronach wykopu, tak aby istniata #livo$¢ odtworzenia jego osi podczas prowadzenia robét.

W terenie zbudowanym repery robocze mal®sadzt w scianach budynkéw w postaci hakéw
lub bolcow. Cig reperdéw roboczych nate nawigzat do reperdw sieci stwowe;j.

Przed przysipieniem do robo6t ziemnych nalewykona urzdzenie odwadniage (ile zachodzi taka
koniecznd¢), zabezpieczage wykopy przed wodami opadowymi, powierzchniowyrgruntowymi.
Urzadzenie odprowadzage naley kontrolowa i konserwowad przez caty czas trwania robot.
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Roboty ziemne.

Na odcinkach, na ktérych wg badaruntu oraz w trakcie wykonawstwa zaobserwowana
bedzie woda gruntowa, nieztne lzdzie odwodnienie za pom@dnstalacji igtofiltrowej. Dotyczy
to odcinkéw posadowionych w gruncie piaszczystymagcpompowania ok§lny maze by wytacznie
kosztorysem powykonawczym po uprzednim potwierdzdniyniera) a w gruntach gdzie na dnie
wykopu znajdyj si¢ ity, odwodnienie wykon& za pomog drendw utaonych w warstwie podsypki
i odpompowanie wiody ze studzienekrednicy 0,50 m zagbionych 1,0 poriej dna podsypki.

Wykopy pod kanalizagj i studnie rewizyjne prowadzinalezy mechanicznie tylko w terenie nie
zainwestowanym, natomiast w miejscach z#li do istniejcego uzbrojenia wykopy prowadzi
wytacznie gcznie po powiadomieniu wiaiciela instalacji.

Wykopy pod kanalizagj wykona jako waskoprzestrzenne zabezpieczone szalunkami pionowymi,
pod przyhcza na terenach prywatnych posesji pronwadaiery jako waskoprzestrzenne i wykonywane
recznie.

Wykopy pod rury nalgy rozpoca¢ od najniszego punktu i prowadziw gor w kierunku przeciwnym
do spadku kanatu. Zapewnia to #diwvo$¢ grawitacyjnego odptywu wod z wykopu w czasie opado
oraz odwodnienia wykopow nawodnionych.

Krawedzie boczne wykopu oznaczg girzez odmierzenie od kotkéw osiowych, prostopattietrasy
kanatu potowy szerokai wykopu . Wydobywa# ziemi na odktad natey sktadowd wzdtuz krawedzi
wykopu, w odlegtéci 1,0 m od jego kraedzi, aby utworzy przegcie wzdhez wykopu. Przejcie
powinno by stale oczyszczane z wyrzucanej ziemi.

Spéd wykopu naley pozostawdé na poziomie wyszym od rzdnej projektowanej o 20 cm. Wykopy
nalezy wykona bez naruszenia naturalnej struktury gruntu. &tmghie wykopu do projektowanej
rzednej naley wykona bezpdrednio przez utzeniem podsypki.

W trakcie realizacji rob6t ziemnych najenad wykopami ustawitawy celowniczej umdiwiajace
odtworzenie projektowanej osi wykopu i przewoduzdtantrole rzdnych dna.

tawy naley montowa nad wykopem na wysokoi ca’ 1,0 m nad powierzchnterenu.
tawy powinny mi€ wyrazne i trwate oznakowanie projektowanej osi przewodu.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasikomywvanego wykopu krzyijace s¢ lub
biegrace rownolegle z wykopem, powinny byabezpieczone przed uszkodzeniem, a w razie [bygtrze
podwieszone w sposéb zabezpiegzgjch eksploatagj

Wyijscie (zepcie) po drabinie z wykopu powinno dywykonane z chwila ogjniecia gkbokadsci
wiekszej nz 1 m od poziomu terenu, w odlegd nieprzekraczagej co 20 cm.

Dno wykopu powinno by rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w Dokuneinaojektowej.

Tolerancja dla rgdnych dna wykopu nie powinna przekrac#za3 cm dla gruntow zwitych, £ 5 cm
dla gruntéw wymagagych wzmochienia. Natomiast tolerancja szetokaykopu wynosi £ 5 cm.

Odspojenie i transport urobku.
Rozlwnienie gruntu odbywa @irecznie za pomagtopat i oskardéw lub mechanicznie koparkami.
Rozluzniony grunt wydobywa gina powierzchri terenu przez przerzucanie nad kgewaig wykopu.
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Transport nadmiaru urobku najeztozy¢ w miejsca wybrane przez Wykonagwiczaakceptowane przez
Inzyniera.

Obudowascian i rozbiérka obudowy.
Wymagania przy wykonaniu obudowy pionowydkian wykopdw zostaly opisane w polskiej
normiePN-90/M-47850.

Wykonawca robot przedstawi do akceptacjtyimera projekt proponowanych metod zabezpieczenia
wykopow na czas budowy sieci zapew#igj bezpieczistwo pracy i ochropwykonywanych robot.

Nie mazna usuwd& umocnié pionowych scian wykopow po zagszczeniu podsypki, nadsypki i
zasypki, bowiem dojdzie wtedy do naruszenia uzyskatruktury gruntu zagzczonego (obiy sie
stopie zag;szczenia gruntu).

Nalezy, zatem sukcesywnie usugvazalunki, idc od dotu wykopu, w migr wykonywania zasypu
wykopu wraz z zagszczaniem gruntu.

Odwodnienie wykopu na czas budowy.
Przy budowie sieci w zataosci od gkbokdsci wykopu, rodzaju gruntu i wysoko wymaganej
depresji, mog wystepowa trzy metody odwodnienia:

- powierzchniowa,
- drena&u poziomego,
- depresji statycznego poziomu zwierciadta wodyngpwej.

Dla kanatow w gruntach nawodnionych na dnie wykoplezy utozy¢ warstwe filtracyjna z ttucznia
lub zwiru grubdci 15 cm. Przy odwodnieniu powierzchniowym wodargowa z warstwy filtracyjnej
zastanie odprowadzona grawitacyjnie do studzierm&rezych umieszczonych na dnie wykopu co
50 m, skyd zostanie odpompowana poza ggsobdt wzgtdnie splynie grawitacyjnie do odbiornika.

Przy odwodnieniu poprzez depresje statycznego purziawierciadta wody gruntowej nale
zastosowa typowe zestawy igtofiltrow o gbokadsci 5-6 m montowane za pompavptukiwanej rury
obsadowej dgrednicy 0,14 m. Igtofiltry wptukiwé& w grunt po obu stronach co 1,5 m naprzemianlegle.
Po zainstalowaniu pierwszego igtofiltru naleprzeprowadd proke pompowania w czasie 6 godzin
Za pomog pompy przeponowej celem ustalenia statlego wydatkay i prawidtowdci obsypki
filtracyjnej. Zakresy robét odwadnigjych naleéy dostosowé do rzeczywistych warunkow gruntowo-
wodnych w trakcie wykonywania robaét.

Podtoze wzmocnione (sztuczne).
Podlaze wzmocnione naly wykonywa jako:

- podiaze piaskowe przy naruszeniu gruntu rodzimego, kstapowé miat podiaze naturalne lub przy
nienawodnionych skatach, gruntach spoistych,

- podiae zwirowo — piaskowe przy gruntach nawodnionych stibiyéatwo scisliwych (muty, torfy
itp.) 0 matej grubéci po ich usuriciu; przy gruntach wododaych (nawodnionych w trakcie robot
odwadniagcych); w razie naruszenia gruntu rodzimego, ktdanswic miat podtae naturalne dla
przewodéw; jako warstwa wyréwnawcza na dnie wykppy gruntach zbitych i skalistych.

Gruba¢ warstwy podsypki powinna wyndsico najmniej 0,15 m.
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Wzmocnienie podiza na odcinkach pod gdzami rur powinno by wykonane po prébie szczekud
odcinka kanatu.

Niedopuszczalne jest wyréwnywanie pagtoziemi z urobku lub podktadanie pod rury kawatkow
drewno, kamieni lub gruzu. Podi® powinno by tak wyprofilowane, aby rura spoczywata na nim
jedna czwarta swojej powierzchni.

Dopuszczalne jest odchylenie w planie kgdwai wykonanego podi@ wzmocnionego od ustalonego na
tawach celowniczych kierunku osi przewodu nie powiprzekraczadla przewodéw 10 cm.

Dopuszczalne zmniejszenie grygbio podiaza od przewidywanej w Dokumentacji Projektowe] nie
powinno by wieksze nk 10 %.

Dopuszczalne odchylenie ednych podiga od rzdnych przewidywanych w Dokumentacii
Projektowe]j nie powinno przekraczer zadnym jego punkcie = 1 cm.

Badania podtza umocnionego zgodnie z wymaganiami normy PN-92B35.

Zasypka i zagszczenie gruntu
Uzyty materiat i sposdb zasypania przewodu nie paminspowodowé uszkodzenia pofmnego
przewodu i obiektow na przewodzie oraz izolacji wsztzelnej.

Grubas¢ warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznejpdonierzch przewodu powinna wynési
co najmniej 0,3 m dla rur.

Zasypanie kanatu przeprowadzasitrzech etapach:

Etap | — wykonanie warstwy ochronnej rury kanatowejylaczeniem odcinkéw nagtzach,

Etap Il — po probie szczelda ziacz rur kanatowych, wykonanie warstwy ochronnej vejstach
pofgczen,
Etap Il — zasyp wykopu piaskiemrednioziarnistym lub gruntem rodzimym, warstwami

Z jednoczesnym zagzczeniem i rozbidéekodeskowa rozpdérscian wykopu.

Materiatem zasypu w oblie strefy niebezpiecznej powiniendagrunt nie skalisty, bez grud i kamieni,
mineralny, sypki, drobno lufrednioziarnisty wg PN-86/B-02480.

Materiat zasypu powinien Byzagszczony ubijakiem po obu stronach przewodu, zeeggidaym
uwzgkdnieniem wykopu pod z¢za,zeby kanat nie ulegt zniszczeniu.

Zasypk nalery zagsci¢ do 98% zmodyfikowanej wardoi Proctora.

Zasypanie wykopu powj warstwy ochronnej dokonuje esigruntem rodzimym, jeeli spetnia
powyzsze wymagania warstwami 0,1-0,2 m z jednoczesnygaszezeniem i ewentualna rozbiérka
odeskowa i rozporscian.

Odtworzenie trawnikow przez darniowanie.

W miejscach wskazanych przezyniera naley odtworzy trawniki poprzez pelne darniowanie. Rar
w miare mozliwosci naleey pozyskiwg& w czasie usuwania warstwy humusu. Posemeniu darni,
nalezy nawozt i pielegnowa przez okres realizacji zadania.
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6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci.
Ogodlne zasady kontroli jako podano w ST ,Wymagania ogolne”.

6.2. Szczegoblne zasady kontroli jaléoi.

Kontroli podlega zgodrié z dokumentagj techniczig, wyglad zewretrzny i dokladné¢
wykonania. Doktadn& wykonania wykopéw ma ldy zgodna z wymogami normy PN-B-06050.
Kontrola wykonania robo6t musi dotyazyzednych dna wykopu, ktére nie mpgdbiegé od wielkaci
projektowanych wjcej nz 0 +1 cm i -3 cm. Pozostate odchyitki podje norma.

7. Obmiar robot.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST ,Wymagagdne”.

7.2. Szczegoblne zasady obmiaru.

llos¢ mas ziemnych oblicza esimetrach sz&iennych odspojonego gruntu. W przypadku
operowania gruntem spulchnionym pobieranym ze skiggk naley uwzgkdni¢c odpowiednie
wspotczynniki korygujce. Wielk@é obmiaru okréla sk na podstawie dokumentacji projektowej z
uwzgkdnieniem zmian zaakceptowanych przez/iera i sprawdzonych w naturze.

8. Odbior robot.

8.1. Ogdlne zasady odbioru robat.
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST ,Wymagagine”.

8.2. Szczegolne zasady odbioru robot.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagyrojektows, ST i wymaganiami nadzoruzgli wszystkie
pomiary i badania wg pkt. 6 daly pozytywne wyniki.

9. Podstawa ptatndci.
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST ,Wymagania ogolne”.

10.Przepisy zwazane.
PN-B-06050 — Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.
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1. Wstep.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjwsmagania dotycea robét zwizanych
z warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob&tore zostam wykonane podczas budowy
kanalizacji sanitarnej

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktnpzetargowy i umowny przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robdt obgtych ST.

W skifad niniejszej agci ST wchodz nasgpujace roboty:
- siec kanalizacji sanitarnej,
- rurochgi ttocznej kanalizacji sanitarnej,

lloé¢ robot zostata szczegdtowo oki@na w przedmiarach robot

2. Materiaty.

2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow.
Ogoblne wymagania dotygze materiatdw ich pozyskiwania i skladowania podan8T ,Wymagania
ogolne”

2.2. Szczegb6towe wymagania dotygze materiatdw i urzadzen.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu sieci zetwvmnych wodocigowych wg zasad
niniejszej ST &

- rury i ksztattki kanalizacyjne PE RC 100 SDR DRN=160 mm,

- studzienki kanalizacyjne z tworzywa sztuczne@o 425 mm,

- studzienki rewizyjne z kgéw betonowych z betonu B45 DN 1000 mm,

- studnie odpowietrzage z zaworem odpowietrzaym dosciekéw Hawle lub rownowane

- wlazyzeliwne zamykane na klucz.

3. Sprzt.

3.1. Ogolne wymagania dotycgee spratu.
Ogoblne wymagania dotygze sprztu 3 zawarte w ST ,Wymagania ogdlne”.

3.2. Szczegotowe wymagania dotygze sprztu.
Roboty montaowe zwipzane z wykonaniem sieci zegtrenych kanalizacyjnych realizowanedy
przy wyciu nas¢pujacego sprgtu mechanicznego:

zuraw budowlany samochodowy,

- samochdéd dostawczy,

- koparki, spycharki,

- zagszczarki,

- zestawy do odwadniania wykopow,
- samochdd skrzyniowy,

- samochdéd samowyladowczy,

- zgrzewarki do rur PE
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4. Transport.

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu.
Ogolne zasady transporty zawarte w ST ,Wymagania ogolne”.

4.2. Szczego6towe wymagania dotygpze transportu.
Transport powinien zapewrdia
- stabilnd¢ pozycji zatadowywanych materiatow,
- zabezpieczenie materiatow przed ich uszkodzeniem
- kontrok zatadunku i wytadunku,

Rury naley przewoz¢ w pozycji poziomej i zabezpieczyrzed przesuwaniem i przetaczaniem
w czasie ruchu pojazdéw. Przy przewozie maleprzestrzega przepisOw obowvgizujacych
w publicznym transporcie drogowym i kotowym. Rung Rzarbwno w odcinkach prostych, jaki
i zwojach nie mog by¢ rzucane i przeggane po podtal, lecz musz by¢ przenoszone.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot.
Ogolne warunki wykonania rob6t zawartevs ST ,Wymagania ogoélne”.

5.2. Szczego6towe zasady wykonania robot.

Charakterystyka inwestyciji.
Projektuje s kanalizacje sanitagrttoczn.

Na zalamaniach tras, diszych odcinkach prostych oraz w miejscaclséciz  przewidywanych
podhczenr projektuje st studzienki rewizyjne oésrednicy 1000 mm shace take do wietrzenia
kanalizacji.

Studzienki projektuje siz prefabrykowanych kgow betonowych z betonu B45 W&dnicy 1000 mm
na fundamencie betonowym z betonu B-20 z prefalwgka czsciag dolna z betonu B-30. Studnia
zostanie przykryta wtazeneliwnym typu cézkiego.

Uwaga:

Wiazy zeliwne zamykane na klucz np.aBorkow Megier lub rbwnowane na sieci w jezdniach 40t
obcigzenia, na chodnikach 25t obgenia.

W studzienkach naly wykona nascianach bocznych stopnie ztazowe stalowe powlekanezywem
poliamidowym, zamocowane w odlegtiach pionowych co 0,5 m. PrZeje kanalizacji przezcianke
studni wykona przy pomocy tulei ochronnej z uszczgllStudzienki naley izolowa zewrgtrzne 2
razy Bitizolem R+P.

Rurochgi ttoczne projektuje giz rur PE PN10 énieniowych osrednicy Dz= 160 mm. Ze wzgdu na
rodzaj materiatu i typ petzen oraz przy starannym wykonaniu neo zosté utozony jeden cig
rurociggu ttocznego.

Calai¢ sieci naley uktada na podsypcewirowo — piaskowej o gruldgi 0,15 m.

Zasypka obok rury oraz nadgninusi by zagszczona warstwami o griszasci 0,30 m, wskanik
zag;szczenia nie mniej 1i95%.
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Przejscie w rurach ochronnych.
Przy przejciu pod drog, rowami i przepustami oraz we wszystkich miejscagheslonych

w dokumentacji, naley uktada rurg przewodow w rurze ochronnej, stabilizag za pomog pt6z
z polietylenu o rozstawie co 1,0 m i uszczelgajure ostonowy na kacach za pomac opasek
termokurczliwych.

Montaz studzienek.

Studnia powinna kywypionowana i wypoziomowana.

Doktadng¢ jej posadowienia naly nawhza: do wymaganej dokladdoi ulozenia rur
kanalizacyjnych, ktéra zgodnie z PN-EN 1610 wynosi:

- dopuszczalne odchylenie w planie (wspgdree poziome) osi uimnego przewodu od ustalonego
kierunku osi przewodu wedtug dokumentacji , nie pme przekracza+ 1 cm.

- dopuszczalne odchylenie w profilu ¢dne pionowe) — rnice rzdnych niwelety utéonego
przewodu powoddie odchylenia spadku przewodu od przewidzianegoolumhentacji nie
powinno przekracza+ 3 mm przy pomiarze ¢dnych po wierzchu przewodéw doptywowych
i odptywowych.

- glebokas¢ utozenia przewodu — wg dokumentacji i PN-EN 1610 onslz82/B-03020,

Instalacja z rur PVC i PE.
Polczenia kielichowe rur naly wykona& przy uwyciu uszczelki wargowejsrednicy

dostosowanej do zewtnznejsrednicy rury.

Rury przycinane na placu budowy, powinnyébyajpierw oczyszczone, a podczasgciE naley
pamketac o zachowaniu &a prostego. Do ¢cia wywac pity o drobnych gbach, a dla zachowaniatk
prostego mgna korzysta ze skrzynki uciosowej. Nie nale skraca i przycin& ksztattek. Przyety
koniec naley oczyci¢ z zadzioréw, nierowrigi oraz usugé krawedzie skrawajce, a naspnie
zukosowa przy pomocy pilnika, aby zapobiec wysgriu sk uszczelki z kielicha.

Bosy koniec rury naley wsurgé do kielicha przy syciu pasty pélizgowej i zaznaczy miejsce
styku ,bosego” kaca z kielichem. Nagpnie naley ,bosy” koniec rury wygc z kielicha na okoto
12 mm i tak pozostawi Przed ostatecznym zamocowaniem instalacjizyalgpewné sig, czy rura
pozostata na swoim miejscu, a tym samym czy zogehowana 12 mm szczelina w kielichu.

Rury PE zgrzewazgodnie z instrukgjproducenta.

Pofaczenia kotnierzowe.

Kotnierze do rur stalowych powinny bylostarczone na budeviako walcowane z szyjklub
z przyspawanym ki&em z rury stalowej. ©Orury powinna by prostopadta do ptaszczyzny kotnierza.
Kotnierz naley przyspawa do kr&ca dwoma spoinami pachwinowymi, przy czym powierniah
spoiny powinna b§ czysta i w razie potrzeby oszlifowana w plaszoig koinierza tak, aby
nierbwngci spoiny nie wystawaty ponad stykewpowierzchni kotnierza. Srednice wewstrzne
uszczelek powinny liywieksze o 3-5 mm od wewtrznej srednicy przewodu lub armatury, a ich
zewrgtrznasrednica powinna zapewriaotyk obwodu uszczelki doub.

Przy pohczeniach kotnierzowycBruby przeciwlegte naley dokrcaé parami rownomiernie
na calym obwodzie. Gwintowany rdzeruby powinien wystaw@ ponad nakitke na wysokéé
rowng srednicysrub, nie wecej jednak ni 25 mm.

W czasie wykonywania pgtzen kotnierzowych nie wolno:

* Docigga¢ srubami podczer mapcych po zateéeniu uszczelki luz pogikowy przekraczagcy
2mm, z wyjptkiem przypadkéw, gdy wymaggjtego wzgtdy kompensacji  wydien,
pozostawia sruby nie dokgcone, pozostawtaw kotnierzachsruby montaowe.

» Pohczer kotnierzowych nie wolno stosowana tukach. Prosty odcinek przewodugahay
kotnierzem i pocgtkiem tuku powinien wynoéi dla przewodow: przgrednicy do 100 mm
150 mm od 125 do 200 mm 250 mm od 250 do 300 mmm&0powyej 30 mm 400 mm.
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Powyzsze ustalenie nie dotyczy poten przewodow z rurzeliwnych kotnierzowych
Z ksztattkamizeliwnymi kotnierzowymi.
* Do fczenia rur stalowych z armagui urzdzeniami nalgy stosowa kotnierze stalowe,
z uwzgkdnieniem dinienia wystpujacego w przewodzie lub wdzeniu; do przewodow
0 cisnieniu roboczym czynnika do 1,6 MPa kotnierze ppawane, olggte, do przewodow
0 ciénieniu roboczym czynnika 1,6 - 10,0 MPa kotnigpzeyspawane okgte z Bryjk.
» Niedopuszczalne jest stosowaniénich kotnierzy na wywijanych obrzach rur.
» Do pohczen kotnierzowych nalgy stosowd uszczelki:
e gumowe nie zbrojone przy wodzie i cieczach nieesgwnych oraz przy gazach
o temperaturze nie przekracgagj 60° C i o dinieniu do 0,6 MPa;
» fibrowe przy gazach o temperaturze do 80° Gnieniu do 1,6 MPa,;
» azbestokauczukowe przy wodzie i parze wodnej orag gazach o temperaturze powy
80° C i cknieniu do 1,6 MPa;
» igielitowe przy cieczach i gazach chemiczrédnie agresywnych o temperaturze
do 60° C i cnieniu do 0,6 MPa;
* z blachy olowianej przy cieczach i gazach chemizagresywnych o temperaturze
do 180° C i dnieniu do 1,6 MPa.

Potaczenia kielichowe z uszczetk

Polczenia realizowane przez wserie bosego kéca rury w kielich stanowty fragment
przylaczonej rury, ksztattki lub innego elementu instpla®/ kielichu znajduje si rowek o ksztalcie
odpowiednim do zastosowanej uszczelki. Ten rodzelgcgen maze by stosowany zaréwno
w instalacjach pracagych pod cdinieniem, jak te do instalacji bezénieniowej. Oczywicie
konstrukcja elementéw (ksztalt i wymiary kielichaszczelka), w obu przypadkactedh rézne.
Ten rodzaj pajczenia pozwala réwniena Bczenie elementéw wykonanych zngch materiatéw.

W pofaczeniach tych aczone elementy mag przemieszcza sige wzglgdem siebie,
az do wysungcia. Pojczenia takie nie magprzenost obcizen wzdtuznych, wynikagcych z cénienia
wewretrznego. Obgizenia takie musg by¢ przenoszone przez zewtrzne elementy ustalge.
Warunkiem poprawn@i wykonania paiczenia jest dobdr elementéw o odpowiadggh sobie
wymiarach. Monta polgczea kielichowych polega na wswtiu (wcisnieciu) konca tury w kielich,

z osadzog uszczell, do okrglonej gkbokasci. Do montau, szczegolnie wkszychsrednic konieczne
jest zastosowanie specjalnego oprzgimvania pozwalarego na wywotanie niezlnej do wcéniecia
sity. Jest to typowe ugdzenie, oferowane w #dych rozwjzaniach, przez wielu producentow.
Dopuszczalne jest e stosowaniedka smarujcego, utatwigicego wsuwanie, w postaci wody
mydlanej lub innegosrodka przewidzianego przez producenta. Niedopufzezpest stosowanie
réznego rodzaju zigni, uradzen mechanicznych, powodigych nie osiowe wprowadzanie bosego
konca rury w kielich, a tate wbijanie.

Pofaczenia zgrzewane.

Rury z PE, podobnie jak rury z PVC mody taczone, réwnig z elementami
wykonanymi z innych materiatdw. Midwe jest hczenie rur z PE z elementami wykonanych z
takich materiatéw jak npzeliwo, stal, PVC.

Podstawowe stosowane sposobypoé rur PE i PP wymieniono patej:
» zgrzewanie doczotowe,
» zgrzewanie z zastosowaniemcz elektrooporowych.
Ponadto g stosowane rownigpolaczenia (szczegolnie dla mniejszy@kdnic):
* na zhczki zaciskowe,
* kotnierzowe (z wykorzystaniem tulei kotnierzovinyc
» zgrzewane mufowe,
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* Spawane.

Wszystkie patczenia powinny by tak wykonane, aby byta zapewniona ich szczglpwzy cinieniu
roboczym oraz prébnym.

Szczegotowe warunki morta réznych rodzajow zicz § podawane przez producentow wyrobow
z tworzyw sztucznych. Przy wykonywaniu poten, naley przestrzega zalecanych przez nich
wymaga i wskazéwek. Ponadto, najeuwzgkdni¢ uwagi i wymagania podanezej.

W praktyce najogciej stosuje i polaczenia zgrzewane czolowo i w ostatnich latach réavni
zgrzewane z zastosowaniemycz elektrooporowych. Zgrzewanie jest procesem, akcie, ktérego
materiat dwu dczonych powierzchni rur powinien przentksic pod wptywem wysokiej temperatury
i docisku, tworzac jednoliy struktue w miejscu pajczenia. Ten sposéb jest stosowany ghzénia
prostych odcinkéw rur i odcinkéw rur z ksztattkamimazliwiajacymi pohczenia kotnierzowe.
Przeprowadzenie zgrzewania wymaga spetnienia gzevearunkdw i zachowania wiewych
parametrow procesu zalecanych przez danego pro@ucen

Przy zgrzewaniu doczotowym wymaga przede wszystkim, aby:

* zgrzewane rury miahetsam srednig; i te same grubmi $cianek,

* rury byly ustawione wspétosiowo,

» koncowki taczonych rur byty doktadnie wyréwnaneztprzed zgrzewaniem,

» temperatura w czasie zgrzewaniad@w rur zawierata giw granicach 210-220°C (PE),

e czas usumgcia piyty grzejnej przed dociskiem kodwek rury byt maliwie krétki ze wzgédu na

duza wrazliwos¢ na utlenianie (PE),

* sita docisku w czasie dogrzewania byta bliskai ze
sita docisku w czasie chlodzeniaczda po jego zgrzaniu byta utrzymywane na statymiqmie
aw szczegolniwi w temperaturze powsj 100°C kiedy zachodzi krystalizacja materiatu,
wzwigzku z tym, chiodzenie adza powinno odbywa sie w sposob naturalny
bez przypieszania.

Inne parametry zgrzewania takie jak:
* sita docisku przy rozgrzewaniu i Weawym zgrzewaniu powierzchni,
* Cczas rozgrzewania,
» czas dogrzewania,
* czas zgrzewania i chtodzenia powinny bgisle przestrzegane wg instrukcji producenta.

Po zakdczeniu zgrzewania czolowego i zdemontowaniu adzenia zgrzewafego naley
skontrolow& miejsce zgrzewania. Kontrola polega na pomierzenimiaréw nadlewu (szerokoi i
grubaici) i oszacowaniu wartai tych odchylé. Wartdci te nie powinny przekraczalopuszczalnych
odchylen podanych przez danego producenta. Przy zgrzewamay wyciu zlgcz elektrooporowych
naley przestrzegs aby powierzchniegtzone powinny b§ gtadkie i czyste (zeskrobana warstwa
tlenku) a ksztaltki z przewodem grzejnym powinny @gpakowanezado chwili ich wycia.

Montaz armatury.

Armatur w instalacjach technologicznych nate montow& w miejscach dogpnych,
umazliwiajacych personelowi eksploatacyjnemu obstugkonserwagj (powinien by zapewniony
swobodny dogp do poketet i dzwigni).

Przed montzem naley z armatury uswt zanieczyszczenia, a w przypadkach specjalnychdnenia
Sprzonego powietrza, tlenu itp.) rowiie tluszcz, zastosowany jako pr#@pwa ochrona
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antykorozyjna. Naky usumé z armatury zdéepienia. Po oczyszczeniu naje sprawdzt,
czy wrzeciono jest proste, korpus nieuszkodzomglaetto daje s¢ lekko obraca

Armature o masie przekraczgiej 30 kg niezalmie od srednicy przewodu naly ustawig
na odpowiednich trwatych podparciach, nie pozwalaih na przeaizenie przewoddw.

Na przewodach poziomych armatunalezy w miag maozliwosci ustawé w takim potaeniu,
by wrzeciono bylo skierowane do gory iz#o w ptaszczgnie pionowej przechodeej przez 6
przewodu.

Armatur zaporowy nalery ustawig tak, aby kierunek strzatki na korpusie byt zgodniierunkiem
ruchu czynnika w przewodzie.

Montaz urzadzen.
Urzadzenia montow& zgodnie z ich fabrycznymi dokumentacjami technicemchowymi. Pompy,

sprzarki, zbiorniki ciénieniowe i bezdnieniowe oraz silniki elektryczne powinny rdidrwale
przymocowan tabliczke znamionowy z blachy, podaga: nazwe producenta, charakterystyk
techniczia urzdzenia, dat produkcji i numer kolejny wyrobu, brak kontrolicteniczne;j.

Dostarczona na budaew aparatura kontrolno-pomiarowa powinna odpowdadaymaganiom
odpowiednich norm, a w ich braku warunkom technyoan Aparatura pomiarowa powinna réie
wazne cechy legalizacyjne.

Izolacja cieptochronna.
Izolacja musi by wykonana w taki sposéb, aby peltami i dzwigniami zaworow maliwe byto
swobodne operowanie.

Nalezy wykon& izolacje cieplne na rurcggach wskazanych w projekcie technicznym. lzelac]
rurociggdw wykona tupkami izolacyjnymi z wetny mineralne;j.

Rurockgi matychsrednic mana realizowé z ksztattek izolacyjnych.

6. Kontrola jakosci roboét.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci.
Ogolne zasady kontroli jako zawarte sw ST ,Wymagania ogéine”.

6.2. Szczegbtowe zasady kontroli jakoi.

Kontrola jakaéci wykonanych robot dotyczy zgodsw wykonania zewgtrznych sieci wod-kan

z Dokumentacja ProjektawProby szczelni@i powinny by przeprowadzone zgodnie z wymaganiami
normy PN-B-10725:1997 oraz normy PN-73/B-10735.

7. Obmiar robot.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robo6t zawagevsST ,Wymagania ogolne”.

7.2. Szczegotowe zasady obmiaru robot.
Wielkosci obmiarowe okréa si na podstawie dokumentacji projektowej z uwdgieniem zmian
zaakceptowanych przezzyniera i sprawdzonych w naturze.

8. Odbiodr rohot.

8.1. Ogdlne zasady odbioru robdét.
Ogolne zasady odbioru robét zawarensST ,Wymagania ogélne”.
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8.2. Szczegotowe zasady odbioru robot.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektows, ST i wymaganiami nadzoru $jewszystkie
pomiary i badania wg pkt. 6 daly pozytywne wyniki.

Sprawdzeniu podlega dziatanie wszystkich elemenpbeylaczy sanitarnych, jak réwniecatego
systemu.

9. Podstawa ptatnéci.

9.1. Ogolne zasady dotyee podstawy ptatndci.
Ogolne zasady ptatéci s3 zawarte w ST ,Wymagania ogélne”.

10. Przepisy zwazane

Uwzgledniono nasipujace normy:

PN-B-12037 : 1998 — Wyroby budowlane kanalizacyfbegly kanalizacyjne

PN-EN 206-1 : 2003 — Beton. Wymagania, $etevosci, produkcja i zgodnis.

PN-B-14501 : 1990 — Zaprawy budowlane zwykte.

PN-87/B-01060 - Ste wodochgowa zewntrzna. Obiekty i elementy wypagenie.
Terminologia.

PN-B-10725 : 1997 — Wodami. Przewody zewgtrzne. Wymagania i badania.

PN-EN 1610 : 2002 — Budowa i badania przewodow lkeazyjnych.

PN-M-74081 : 1998 — Armatura przemystowa. Skrzyokczne stosowane w instalacjach
wodnych i gazowych.

PN-M-74082 : 1998 — Armatura przemystowa. Skrzyrildzne do hydrantow.

PN-86/B-09700 — Tablice orientacyjne do oznaczaniebrojenia na przewodach
wodochgowych.

PN-EN 12201-1 : 2004 — Systemy przewodow rurowytWwarzyw sztucznych do przesytania
wody. Polietylen (PE). GZ¢ 1: Wymagania ogolne.

PN-EN 12201-2 : 2004 — Systemy przewodow rurowytWwarzyw sztucznych do przesytania
wody. Polietylen (PE). G&¢ 2: Rury.

PN-EN 12201-3 : 2004 — Systemy przewodow rurowytWwarzyw sztucznych do przesylania
wody. Polietylen (PE). G&¢ 3: Ksztattki.

PN-EN 12201-5 : 2004 — Systemy przewodow rurowytWwarzyw sztucznych do przesylania
wody. Polietylen (PE). G#¢ 5: Przydatnét do stosowania.

PN-89/M-74092 — Armatura przemystowa. Hydranty peame na énienie nominalne 1 MPa
PN-EN 476 : 2001 — Wymagania Ogolne dotyez elementéw stosowanych w systemach
kanalizacji grawitacyjnej.

PN-EN 752-2 : 2000 — Zewtrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania.

PN-EN 1672 : 2001 — Zewtrzne systemy kanalizacjistiieniowe;j.

Instrukcje producentéw dotygze montau i uktadania rur z PE.
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1. Wstep.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjweymagania dotycra robdt zwizanych
z warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob&tore zostam wykonane podczas budowy
kanalizacji sanitarnej metgdbezwykopowy

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktnpzetargowy i umowny przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robdt obgtych ST.

1.3.1 Roboty budowlane podstawowe
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygeowadzenia robot przy przekraczaniu przeszkéod
terenowych, zgodnie z dokumentacja projektow

W ramach zadania nalewykona :
* przeciski rurami ochronnymi dla przeprowadzerdaadlizacji sanitarnej ttocznej,
» przewierty sterowane — roboty wykonywane z poziomruntu za pomeac wiertnicy

dla przewodoéw ttocznych kanalizacji sanitarne;j.

1.3.2 Wyszczegodlnienie i opis prac towarzyseych i robét tymczasowych.
Do wykonania rob6t budowlanych podstawowych nielzie g nastpujace roboty tymczasowe:
* roboty pomiarowe i przygotowawcze,

» wykonanie wszystkich niezbdnych zabezpieche

» wykonanie wszystkich robét tymczasowych nigittych do usumgtia kolizji z istniepcym
uzbrojeniem

oraz prace towarzysee:

» geodezyjne wytyczenie,

* wytyczenie urzdzen podziemnych,

» wydobycie, zatadunek i wywdz urobku ( gruntu arid roboczych, z rur przeciskowych )
na czasowy lub staty odktad, ewentualne optatykidswanie gruntu na wysypisku,

» zapewnienie energii do uruchomienia agzan ( agregat, zasilanie tymczasowe z linii
energetycznej),

* taczenie ( zgrzewanie , spawanie) odcinkow rur,

* przycinanie, ukosowanie i kalibrowanienk®w rur do spawania,

* zaizolowanie miejsc spawanych i uszkagze

* przecigniecie rur przewodowych w rurze ochronnej,

» monta ptdz i manszet,

* przeprowadzenie wszystkich niedmych bada,

 uporadkowanie miejsc prowadzonych robét, doprowadzesrienu do stanu pierwotnego.

lloé¢ robot zostata szczegotowo oki@na w przedmiarach robot
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1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejsze] Specyfikacjechinicznej s zgodne
Z obowhzujacymi odpowiednimi normami i okéeniami zawartymi w ST WO-00 ,Wymagania
Ogolne”, pkt 1.4.

Przewiert sterowany — w petni zmechanizowany system do naprowadza#liedzenia poteenia
czota wiertniczego za pom@csystemu komputerowego. System metody bezwykopowej
polegajcy nawykonaniu przewiertu pilotawego, rozwierceniu otworu a nggshie
przecagnieciu rury.

Wiercenie wiertnica §limakowa — technologia wykonania otworu z wykopu startoweggpomog
obrotowej gtowicy wiergcej. Urobek usuwany jest do wykopu startowego zagm slimaka
obracajcego st wewmntrz rury ochronnej.

Wiercenie z rurg ochronng — wiercenie podczas ktorego instalowana jest rocaronna.
Technologia wykorzystywana jest przy wierceniachnvii slimakows.

Przecisk hydrauliczny niesterowany— metoda polega na weciskaniu w grunt rur ochrohnyc
za pomog zamocowanych w ramie przeciskowej sitownikow hydicznych.

Przeciski pneumatyczne— metoda bezwykopowa polegeg na whbijaniu rur stalowych przy
pomocy pneumatycznego miota lub kreta.ddeenie poruszag¢ sk do przodu zagszcza zieng
wokot siebie zostawiaf otwor, w ktéry wecigana jest rura przewodowa lub rura ochronna.
Po zakdéczeniu procesu whijania, grunt usuwasirury za pomagsprkzonego powietrza.

Komora startowa (robocza) — miejsce rozpoezria przewiertu. Sty do zainstalowania stacji
pchapcej oraz odbioru urobku z przewiertu.

Komora odbiorcza — miejsce zakiczenia przewiertu. Say do wyckgniecia elementow
wykonujacych odwiert (gtowica, pigcien smarujcy, rury).

Stacja pchajpca (nadawcza)— stwy do wciskania w grunt gtowicy wiegcej wraz z rurami
instalacyjnymi. Jest umieszczona i odpowiednio aalazona w komorze startowe;.

Glowica wiercaca — gléwny element dla przewiertu odpowiedzialny adspajanie gruntu oraz
korygowania osi przewiertu w trakcie prac wiertyicz przy przewiertach. Sztywfo
obwodowa — odporrio rury na ugtcie obwodu pod wplywem ohgienia zewgtrznego,
przetazonego wzdta srednicy przekroju poprzecznego.

Kat wejscia / wyjscia - w przewiertach sterowanych, kat pod ktérym waaotib wychodz
Z gruntuzerdzie wiertnicze podczas wykonywania przewiertatpivego.

Stabilizacja gruntu — zabezpieczenie struktury gruntu przed przemiesdiem i osiadaniem.

Rura ochronna - rura osrednicy wekszej od rury przewodowej, staca do przenoszenia olagen
zewretrznych i do zabezpieczenia kanatu przy praajpod przeszkagterenovy.

Rura ostonowa -rura zabezpieczaga przewiert. Z reguly nie jest rura przewodowdgeadynie
ochrona dla niej.

Rura przewodowa- rurochg przewidziany do eksploatacji.
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1.4.1. Technologia wykonania kanalizacji metogl przewiertu sterowanego
Technologia przewiertow sterowanychpolega na wykonaniu otworu pilatavego, naspnie jego
rozwierceniu do odpowiedniegrednicy i wcagnieciu zaprojektowanej rury ostonowej,
przewodowej lub kabla. Sterowanie uzyskuje $ylko podczas wykonywania przewiertu
pilotazowego. Cata metoda sterowania polega na pracy apicjskonstruowanej gtowicy
wiercacej, za pomog ktorej precyzyjnie sterujeegsbdwiertem.

W glowicy wiergcej umieszczona jest sonda, gikziktorej kontroluje s} na biegco i koordynuje
sie trag przewiertu. W razie wygpienia na trasie ugdzen podziemnych czy przeszkod
terenowych istnieje nidiwos¢ ominigcia ich poprzez zmiarkierunku i gebokasci wiercenia.

1.5 Ogodlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgodéitoz Dokumentag
Projektova, ST, poleceniami Kierownika Projektu. Ogolne wymaigq dotyczce robot podano
w ST 00 ,Wymagania Ogolne”.

2. Materialy.

2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow.

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu kanatdaprowadzajcych zgodnie z pkt. 1.1
sg materialy budowlane ktore posiaglaeklaracje zgodrgi z PN lub EN wytworcy lub odpowiadgj
obowigzujacym przepisom i normom.

Ogodlne wymagania dotygze materiatdbw ich pozyskiwania i skladowania podamoST
~Wymagania ogolne”

2.2. Szczegotowe wymagania dotygze materiatdw i urzadzen.
Dla zaprojektowanych rozgizan zawartych w dokumentacji projektowej natezastosowa
materiaty :

» Spelniajce wymogi stawiane przez obaaiujace Polskie Normy w zakresie materiatow
objetych ich zakresem,

* Dla materiatow nie obfych normami polskimi nafgy stosowa materiaty posiadage atesty
lub aprobaty techniczne wydane przez upow@ne jednostki zgodnie z Rozpegdzeniem
Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwaziddnik Ustaw z dnia 19 grudnia 1994 r.
oraz z dnia 21 listopada 1995 r. (Dziennik Ustaw 1) w sprawie aprobat i kryteriow
technicznych dotyegych wyrobéw budowlanych.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu sieci zetwvmnych wodocigowych wg zasad
niniejszej ST &

e rury kanalizacyjne PE RC 100 SDR 17 DN=160 mm,

e studzienki kanalizacyjne z tworzywa sztucznego [28 mm,

e studzienki rewizyjne z kgoéw betonowych z betonu B45 DN 1000 mm,

e studnie odpowietrzage z zaworem odpowietraaym dosciekdw DN 50 mm,

e wilazyzeliwne zamykane na klucz.

2.2.1 Rury do wykonania przewiertow sterowanych odcinki rurocjgéw ttocznych kanalizaciji
sanitarnej z rur @ 160, SDR 17 , PN 46zonych przez zgrzewanie doczotowe.

str. 35



Zalecane jest, stosowanie riRC MAXIprotect®PP-d lub réwnowane z materiatu
klasy PE 100RC z dodatkowym ptaszczem ochronnym z minemie modyfikowanego PP
(typ 3 wg klasyfikacji PAS 1075) i aluminiovg tasma detekcyjna umieszczom pomiedzy rura
przewodowg a ptaszczemzgodne z PN-EN 12201-2+A1:2013-12, spehtajponksze kryteria:

Rury z PE 100RC z dodatkowym ptaszczem ochronnymizeralnie modyfikowanego
PP (typ 3 wg klasyfikacji PAS 1075) i aluminigwasma detekcyjra, zbudowane z rury przewodowe;j
PE 100RC w szeregu wymiarowym SDR 17 lub SDR 11afozonym w trakcie produkcji,
nie zwizanym molekularnie, dodatkowym, modyfikowanym maieie ptaszczem ochronnym
PP i tama detekcyjm Al umieszczon pod ptaszczem ochronnym.

Ptaszcz ochronny wykonany z mineralnie modyfikowgmd®P powinien posiadaadhez z rum
przewodovy PE 100RC, aby przy przewiercie lub krakingu niewijgt si¢ na zewgtrz
oraz aby nie dochodzito do wysuwania giry przewodowej spod ptaszcza. Miejscagppé winny
by¢ zabezpieczane ddzami termokurczliwymi z usieciowanego radiacyjnipolietylenu.
Ztacza powinny posiadafazowane kace oraz szczeliwo, co zabezpiecza je przed odeemani
od rury w trakcie ruchu w gruncie i zapobiega wwnmiy sé krawedzi podczas obkurczania.
Mufy zabezpieczape musz posiada certyfikat potwierdzajpcy ich zgodné¢ z normy EN 489:2009,
okreslajaca wymagania, co do odporém na obcizenia od gruntu.

Poza certyfikatem zgodid z PAS 1075:2009.04, wymagana jest Aprobata Tiezha ITB
potwierdzagca przydatng w technikach bezwykopowych oraz #iwos¢ montazu bez obsypki
i podsypki piaskowej, metodami tradycyjnymi igskowykopowymi, jak réwniz mozliwosé
stosowania do bezwykopowych renowacji i wymianyrocggéw, wydana na podstawie bada
wyrobu (a nie granulatu).

Rury powinny pochodziod jednego producenta posia@&go zintegrowany system zaglzania
jakoscig i $rodowiskiem wedlug norm ISO 9001 i ISO 14001, zswpadczeniem wdrzenia
przez certyfikat niezakmej instytuciji.

2.2.2 Rury przeciskowe - stalowe przewodowe gtadkie zgodne z dokumestgrpjektovg
i STWIORB. Rury stalowe, bez szwu walcowane nagwrogolnego zastosowania wg PN-80/H-
74219 malowane wewtrznie asfaltog (WM) i zabezpieczone zewtnznie powtolg bitumiczry
Z podwaijry przektadly (Z02), Zakaczenie rury ochronnej w zateosci od kategorii drogi naley
wykona za pomog studzienek - komor lub specjalnych uszczeinge zastosowaniem rurki
sygnalizacyjnej. Uszczelnienia rur ochronnych

Do uszczelnienia kawowek rur ochronnych natg stosowa:
e manszety ( zatyczka w ksztalcie gmenia ) z tworzyw sztucznych dostosowane do rggoci
przewodowego i rury przeciskowej,
e plozy z tworzyw sztucznych dostosowane do rugeiprzewodowedo i rury przeciskowe;.
¢ rurka sygnalizacyjna

2.3 Sktadowanie materiatdw
Rury przewiertowe - przewodowe
Magazynowane rury powinny byzabezpieczone przed szkodliwymi dziataniami prawnie
stonecznych, temperatura nie asga nx 40 °C i opadami atmosferycznymi. Dhre skladowanie
rur powinno odbywé& sie w pomieszczeniach zamktych lub zadaszonych. Rur z PEHD
nie wolno nakrywé uniemaliwiajac przewietrzanie.
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Rury naley uktadajc w pozycji leacej jedno- lub wielowarstwowo. Rury o amych
srednicach i grubixiach winny by sktadowane osobno. Wykonawca jest zobaamy uklada
rury wedtug poszczegoélnych grup, wieskoi gatunkéw w sposéb zapewnrijey stateczn@ oraz
umazliwiajacy dosgp do poszczegolnych stoséw lub pojedynczych ruwi®achnia sktadowania
powinna by utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniemdleopadowych.

Rury powinny by skladowane na réwnym podio na podktadach i przektadkach drewnianych,
a wysokd¢ stosu nie powinna przekra€zd.5 m. Sposob skladowania nie zaopowodowa
nacisku powodugc ich deformacje. Zabezpieczenie przed rozsuwargendolnej warstwy rur
mozna dokona za pomog kotkéw i klindw drewnianych. W przypadku uszkodizerur w czasie
transportu i magazynowania nateczesci uszkodzone odgt, a kaice rur sfazowa

Ksztaltki, zhczki i inne materialy (uszczelkisrodki do czyszczenia, itp.) powinny &y
sktadowane w sposob upagdkowany, z zachowaniem wgj oméwionychsrodkOw ostranosci.
Skiadowane rury i elementy nie mpdy¢ nar&one na intensywne oddziatywanie ciepta,
rozpuszczalnikéw i kontakt z otwartym ogniem. Nglehront rury przed uszkodzeniami, silnym
zanieczyszczeniem uszczelfnié przed obcizeniami punktowymi. W przypadku pidiejszego
sktadowania bez opakowania fabrycznego nelkazdorazowo uzaleni¢ ilos¢ warstw rur od
warunkéw gruntowych, miejscowych warunkow przetddubezpieczistwa.

Pod pierwsza warstwa rur powinnydwytozone drewniane kantéwki, aby zapobiec nanoszeniu
blota przezciekapcg wode deszczow i przymarzaniu rur do podia.

Rury stalowe nalery sktadow#& pod zadaszeniem, ukiadejje w pozycji leace] jedno- lub
wielowarstwowo. Pierwsgzwarstvwe rur naley utozy¢ na podktadach drewnianych, zabezpiegzaj
klinami umocowanymi do podktadow pierwszy i ostat@ment warstwy przed przesgriem.

3. Sprzt.

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu.
Ogodlne wymagania dotygee sprztu s3 zawarte w ST ,Wymagania ogolne”.

3.2. SzczegoOtowe wymagania dotygze spra:tu.

Sprzt winien gwarantowauzyskanie odpowiedniej jako robét. Dobér sprgu budowlanego
pod wzgtdem typow i ildci powinien by zgodny z opracowanym przez Wykonaw@ZJ,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru .

Sprzt montaowy i srodki transportu mugzby¢ w petni sprawne i dostosowane do technologii
i warunkéw wykonywania rob6t oraz wymogow wyni@jch z racjonalnego ich wykorzystania
na budowie.

Roboty montaowe zwizane z wykonaniem sieci zegirenych kanalizacyjnych realizowane
beda przy wyciu nas¢pujacego sprgtu mechanicznego:
e Urzadzenie do wykonywania przewiertow sterowanych,
e Urzadzenie do wykonywania przeciskow,
e ZespOt agregatdéw zapewnjajch zasilanie energetyczne.
e Zgrzewarek doczotowych z rejestraegrzewu i maliwoscia wydruku danych zgrzewu,
* Urzadzer pomocniczych do zgrzewania tj, kalibratory , olacki itp.
¢ Niezbednych narzdzi montaowych,
o Srodkéw transportowych przystosowanych do charakteykonywanych robét i transportu
materiatow,
o Koparek, dwigow itp.
e Urzadzer do odwodnienia wykopow
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Sprzt do zgrzewania rur PE musi dyobstugiwany przez pracownikédw posiagaich
uprawnienia na ten smtz musi posiada aktualne swiadectwo legalizacji. Spez powinien by
jak okr&slono w specyfikacji, fdz inny, o ile zatwierdzony zostanie przez Inspektgaazoru.

4. Transport.

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.
Ogolne zasady transportyzawarte w ST ,Wymagania ogolne”.

4.2. Szczeg6towe wymagania dotygze transportu.

Materialy na budow powinny by przewaone odpowiednimisrodkami transportu w taki
sposOb aby unikgt uszkodzé oraz zgodnie z przepisami BHP.

Transport mee odbyw& sig na zasadach oldlenych w przepisach Prawa o Ruchu
Drogowym. Rury przewoziw pozycji lezacej - poziomej rownolegle do kierunku jazdy na gadkch
i klinach uniemaliwiajacych przesuwanie rur i kontakt z burtami. Rury puwi by przewaone
na odpowiednio przygotowanych pojazdach oraz w @pdachowy zatadowane i roztadowane. Rury
w wigzkach musg by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej fttugdlalezy unika
jakichkolwiek uderzé. Rury s zwykle dostarczane w 12 - 16- sto metrowych odmuhk

Oryginalne opakowanie fabryczne, nafeie] w formie palety rur nadajsie do transportu
i sktadowania. Wyladunek rur w wdkach wymaga xycia podneénika widtowego z ptaskimi
widetkami lub dwignia z belly umazliwiajaca zaciskanie sie zawiesin nagace. Nie wolno stosowa
zawiesin z lin metalowych lub dauchoéw. Gdy rury zatadowane teleskopowo (rury o @jszij
srednicy wewntrz rur o wkkszej srednicy) przed roztadowaniem agki nalezy wyjaé rury
"wewretrzne". Z uwagi na specyficzne w&awosci rur PEHD naley przy transporcie zachowywa
nastpujgce dodatkowe wymagania:

e przewOz rur mge by wykonywany wyicznie samochodami skrzyniowymi,

e przewOz powinno sie wykokgorzy temperaturze powietrza - 5°C do + 30°C, pzym
powinna by zachowana szczegoélna ostmos¢ przy temperaturach ujemnych, z uwagi
na zwkekszony krucha¢ tworzywa,

e na platformie samochodu rury powinnyzéé, na podkiadach drewnianych o szerao
co najmniej 10 cm i gruldei co najmniej 2.5 cm, uimnych prostopadle do osi rur,

e wysokas¢ tadunku na samochodzie nie powinna przekradtza,

e rury powinny by zabezpieczone przed zarysowaniem przez pedie tektury falistej
i desek pod kcuchy spinajce bocznéciany skrzys samochodu,

e przy zatadowaniu rur nie moa ich rzucé ani przetaczapo pochyini,

e przy dtugdciach wekszych ni dlugd¢ pojazdu, wielké¢ zwisu rur nie mee
przekraczd1l m

Szczeg6lna ostemosé naley zachowa w temperaturze bliskiej °G i nizszej z uwagi
na krucheéc¢ rur w tych temperaturach. Ksztattki (tuki) najeprzewoz¢ w odpowiednich pojemnikach
Z zachowaniem ostrzaosci jak dla rur .

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot.
Ogolne warunki wykonania rob6t zawartevs ST ,Wymagania ogdélne”.

5.2. Szczegotowe zasady wykonania robot.
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Wykonawca powinien przedstatvKierownikowi Projektu organizacji, harmonogram ébb
uwzgkdniajgcy wszystkie warunki, w jakichela prowadzone roboty zwikane z utéeniem rurocigu
bezwykopovg metod przewiertu sterowanego.

Rurochgi kanalizacyjne utpy¢ wg rzdnych zawartych na profilu podioym. Na calej
dtugdsci rurocig bedzie wykonany z rur przewiertowych (jak w punkcié.2)

W pierwszym etapie natg wykon& przewiert ( tzw. odwiert pilotwy), ktory
przeprowadzanydazie po uprzednio planowanej trasie, zziwoscig dokonania jej korekt w trakcie
odwiertu.

Wiercenie zaczyna siod wykopu startowego, poprzez zgienie w grunt gtowicy wiertniczej
pilotujacej, ktéry umaliwia zmiare kierunku wykonywania przewiertu. Podczas wiercepoavstaty
urobek transportowany do wykopu startowego hateltazy¢ w wyznaczone miejsce.

Po wykonaniu odwiertu pilofawego naley dokon& rozwiercenia wydyzonego kanatu
do wymaganejsrednicy. W miejsce gtowicy pilotagej naley zamontowa gtowicg rozwiercajca
i wciagajac ja po uprzednio wytyczonej trasie rozszéragwiert pilotaowy. Bezpdrednio za gtowig
rozwiercajca nalezy doczept odpowiednia ruy, ktGra zostanie przegjnicta przez wykonany
przewiert i umieszczona w wyznaczonym miejscu.

Odcinki rurocggdéw ttocznych wyznaczone do wykonanie matgdzewiertu horyzontalnego
wskazane zostaty na profilach pothych oraz projektach zagospodarowania. Na categoséu
rurocigg ma by jednolity, wykonany z rur tréjwarstwowych. W wyazmnych odcinkach przewiert
nalezy wykona rurg przewodow, ktéra docelowo ¢dzie prowad4 scieki. W oznaczonych miejscach
na profilu przewiert naley wykona rurami ochronnymi wikszejsrednicy wskazanej w profilu. A po
wykonaniu przewiertu przezetrure nalezy przecigngé wiasciwa rure przewodowy. Istotnym
czynnikiem warunkugicym maliwos¢ wykonania przewiertu sterowanego jest kombinacjaath
parametrow: diugei i srednicy rurocigu. Dodatkowym czynnikiemgdokalne warunki geologiczne.
Na podstawie ustalonej diugm wykonywanego przewiertu i znanggdnicy rurocigu naley dobra
odpowiednie wiertnice. W rozpatrywanym przypadkulena zastosowa& wiertnice srednie -
wykorzystywane do ukladania ruregdw na dystansie do 200 - 450 m. Zastosowanie tdobin
przewiertu sterowanego pozwoli un#nnaruszenia na calej diugo jezdni i uszkodzenia korzeni
drzew. Bardzo wang zaley jest krétki czas realizacji przewiertu. Punkt $e& i wyjscia, promienie
krzywizn oraz kty wejscia i wyjscia dostosowane do rysunku oraz rozmiaréw zastasgwaiertnicy.
Kat wejscia, tj. kat pod ktérym wprowadzana jest w grunt gtowica waee; znajduje si zazwyczaj
w zakresie od 21% - 36% (12° -20°). Wielkdata zaley od rozmiaréw wiertnicy i od tego, kto jest
jej producentem. Przy projektowaniu prgg kat réwny 30% (15°) dla uproszczenia obligze
przyjmuje s¢ 1°= 2%. co ména uzyskéa niezalenie od zastosowanego typu wiertnicy.

Miejsce ustawienia wiertnicy zate od zaprojektowanego punktu \&&jp oraz, co czasami jest
sprawg zasadnicz, gicbokasci posadowienia rury. Natg uwazac, by promié krzywizny przewiertu
nie byt mniejszy od dopuszczalnego promieniacigi zerdzi wiertniczych. Dla rur PE i HDPE
ograniczeniem jest pronfiegiecia zerdzi, a nie samej rury. Dla rur stalowych odwretrilaksymalne
odchyleniezerdzi na jej catkowitej diugai nie mae przekracza- w zalenosci od srednicyzerdzi -
od 6% do 11%. W zakmosci od klasy wiertnicy stosuje esizerdzie diugéci 3,00 — 3,50 m. Mag
zadan giebokas¢, kat wejscia oraz dopuszczalne odchylerierdzi obliczamy odlegks, w jakiej
nalezy ustawt wiertnice. Do ustawienia wiertnicy potrzebne jest stanowisklugaci od 4 m do 10 m
w 0si przewiertu i szerokoi 2 - 4 m w zalenosci od klasy wiertnicy. Kt wyjscia utrzymywany jest
z reguty w zakresie 20-30%, aby utatwiGzniejsze wprowadzanie rury podczas przgania. Dla rur
stalowych lgt ten nie przekracza 2% do 4%. W punkcie doig naley przewidzié miejsce
sktadowania rury. Przed rozwiercaniem ggleure zgrz& lub zespawa tak, aby przeggat jeden
odcinek w caféci. Nie mazna robté przerw podczas przegjania, szczegolnie na zgrzewanie czy
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spawanie odcinkéw rury. Lokalizacja przewiertu uiiveia miejsce od strony wygia, gdzie bdzie
mozna i caly odcinek rury przygotowado wcigania. O ile wgksza¢ wiertnic jest na podwoziu
gasienicowym i nie potrzebujeadnych drég, o tyle zestawy do przygotowywaniazephowywania
ptuczki montowane g przewanie na przyczepach edarowych i wymagaj przygotowania
odpowiednich dojazdéw. Korzystne jest, szczeglldia wickszych przewiertow, zlokalizowanie
najblizszego punktu czerpania wody niedbej do przygotowania ptuczki.

W trakcie wykonywania Rob6t metgpdbezwykopow naley sprawdza prawidtowaé
przebiegu trasy ruroggu pod wzgtdem wysokéciowym i liniowym.

Po wykonaniu Robét metgdbezwykopowy rurochg naley podd& badaniom w zakresie
szczelndci.

Roboty bezwykopowe natg wykona zgodnie z PN-EN-12889 ,Bezwykopowa budowa
i badanie przewoddw kanalizacyjnych”.

Roboty musz by¢ prowadzone przez firgrspecjalizugca sie w wykonywaniu tych technologii.

Wykonawca w cenie jednostkowej rob6t uwezlyli wszelkie prace towarzygz i tymczasowe
niezkzdne do wykonania rob6t, wyszczegdlnione w punkcde2ininiejszej specyfikacii.

6. Kontrola jakosci robat.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci.
Ogolne zasady kontroli jako zawarte s w ST ,Wymagania ogolne”.

6.2. Szczegbtowe zasady kontroli jalkoi.

Badanie materiatowaytych do budowy kanalizacji przeprowaélzia podstawie atestow producentow,
poréwnania ich cech z normami przedmiotowymigdginy zewrtrzne. Kontrola jakéci robot winna
obejmow& nastpujace badania:

¢ rzednych ut@enia kanatu pod ciekiem,

e sprawdzenie uszczelnienia przewoddw,

e przeprowadzenie proby szczednbprzewodu,
o jakdsci uzytych materiatéw

Kontrola jakdci wykonania robo6t budowy sieci kanalizacyjnej poma by przeprowadzona w czasie
wszystkich faz robot. Wyniki przeprowadzonych badelery uzn& za dodatnie, jeeli wszystkie
wymagania dla danej fazy robot zostaty spetnioadi Ktérekolwiek z wymaga nie zostato spetnione,
naleey dary faz rob6t uznéd za niezgodm z wymaganiami normy i po wykonaniu poprawek
przeprowad badania ponownie.

Kontrola jakaci rob6t powinna obejmowanastpujace badania:

a) Zgodndci z Dokumentag Projektows polegagca na poroéwnaniu wykonywanych robot
| stwierdzeniu wzajemnych zgodiud na podstawie ogtizin i pomiaréw.

b) Wykonanie wykopdw pod wzglem badania materiatow i elementow obudowy, zaleezpnia
wykopow przed zalaniem waed z opadéw atmosferycznych, zachowanie warunkow
bezpieczéstwa pracy, zabezpieczenie przewodow i kabli napot&h w obgbie wykopu,
sprawdzenie metod wykonania wykopu.

c) Badania podia naturalnego przeprowadza sila stwierdzenia czy grunt poddp stanowi
nienaruszalny rodzimy grunt sypki, ma natugalvilgotnas¢, nie zostat podebrany, jest zgodny
z okr&lonymi warunkami w Dokumentacji Projektowej i odpada wymaganiom normy PN-
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86/B-02480. W przypadku niezgodiwd z okrelonymi warunkami w Dokumentacji néaig
przeprowadsi dodatkowe badania wg PN-81/B-03020 rodzaju i Stopagresywngci
srodowiska i wprowad#i koreke Dokumentacji Projektowej oraz przedstavdo akceptacii
Inspektora Nadzoru.

d) Badania zasypu przewodu sprowadzads badania warstwy ochronnej zasypu, oraz zasypu
przewodu do powierzchni terenu.

e) Badania warstwy ochronnej zasypu maleykona przez pomiar jego wysokoi nad wierzchem
rury, zbadanie dotykiem sypsw@ materiatu uytego do zasypu, skontrolowanie ubicia ziemi.
Pomiar naley wykona z doktadnécig do 10 cm w miejscach odlegtych od siebie niecej niz
50 m.

f) Badanie materialéw aytych do budowy kanalizacji nggtuje przez poroéwnanie ich cech z
wymaganiami okrdonymi w Dokumentacji Projektowej i ST, w tym nadsbtawie dokumentow
okreslajacych jaké¢ wbudowanych materiatbw i porownanie ich cech 2z nmami
przedmiotowymi, atestami producentéw lub warunkakrislonymi w ST oraz bezpoednio na
budowie przez ogbiziny zewrtrzne lub przez odpowiednie badania specjalistyczne

g) Sprawdzenie trasy i gdokasci utozenia kanalizacji zgodnie z DokumentadProjektovy.
Badanie w zakresie przewododw, ksztattek obejnugynndci wskpne sprowadzage sé do
pomiaru dtugéci (z doktadnécia do 10 cm) isrednicy (z doktadnsi do 0,5 cm), badanie
utozenia przewodu na podio, badanie podtzenia rur i prefabrykatéw nale przeprowadzi
przez og¢dziny zewrtrzne.

h) Badanie préby szczeléw odcinka przewodu powinno odbywaic zgodnie z norm PN-92/B-
10735. Wykonawca powinien przedi@ Inspektorowi wszystkie préby i atesty gwaranciji
producenta dla stosowanych materiatée/zastosowane materiaty spetaiajymagane normami
warunki techniczne i posiadagertyfikat.

7. Obmiar robot.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robét zawagevsST ,Wymagania ogolne”.

7.2. Szczegbtowe zasady obmiaru robat.

Wielkosci obmiarowe okréa si na podstawie dokumentacji projektowej z uwdgieniem zmian
zaakceptowanych przez Inspektora i sprawdzonychatrpe. Obmiar robét polega na olfemiu
faktycznego zakresu wykonanych robét oraz oblienéczywistych iléci wbudowanych materiatow.
Jednostkami obmiarwy $ednostki wymienione w przedmiarze robot.

8. Odbidr robot.

8.1. Ogolne zasady odbioru robat.
Ogodlne zasady odbioru robét zawarensST ,Wymagania ogdlne”.

8.2. Szczegobtowe zasady odbioru robét.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektows, ST i wymaganiami nadzoru sjewszystkie
pomiary i badania wg pkt. 6 daly pozytywne wyniki.

Przedmiotem odbioréw i balgowinny by w szczegdélngi:

- zgodnd¢ wykonania z ST i Dokumentacja Projekigw
- materiat rurocigu (klasa sztywrzi rur),
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- rzedna i spadek rury przeciskowej/przewiertowej/ pradowej,
- liniowosé¢ rury przeciskowej/przewiertowej/przewodowej,
- polgczenia przewodow
- szczelné¢ rurocigow
- zapewnienie ustabilizowania pozycji przewodu wetwzu rury ochronnej
Odbiory robét nalegy przeprowad@ w oparciu 0 nagpujace wytyczne i normy:
- PN-B-10735 ,Kanalizacja. Przewody kanalizacya/magania i badania przy odbiorze”
- PN-EN 1610 ,Budowa i badania przewodow kanalipagsh”
- PN-EN-12889 ,Bezwykopowa budowa i badanie przeivo#tanalizacyjnych”.
- instrukcje i zalecenia producenta rur dotyezprob i odbioréw

— Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robo6t Buwtimo-Montaowych

9. Podstawa ptatnéci.

9.1. Ogolne zasady dotyere podstawy ptatndci.
Ogodlne zasady ptatho 53 zawarte w ST ,Wymagania ogoélne”.

Zakres robot wymieniony w p. 1.3. niniejszej STeaglwykona zgodnie z Dokumentagj

Cena wykonania robét powinna obejma@waboty podstawowe, tymczasowe i towarzgsz Roboty
tymczasowe i towarzysee rozliczé wg zasad opisanych w Umowie.

Cena jednostkowa robét ebjch niniejsa ST obejmowa powinna:

e prace towarzyse i roboty tymczasowe opisane w pkt.1.3.2. ST VO-0

e zakup i transport materiatbw na miejsce wbudowania,

e oplaty za skltadowanie ziemi na wysypisku,

e opfaty za nadzor przedstawicieli ticieli urzadzer podziemnych i naziemnych,
e optaty wynikagce z uzgodni@

* wykonanie prob, testow, batla

e odbiory

oraz wszystkie inne roboty nie wymienione, ktégaiezlzdne do kompletnego wykonania robét
przewidzianych w Dokumentacji Projektowe.

10. Przepisy zwazane

Ogodlne wymagania dotygee stosowania norm zostaty okane w pkt. 10 ST WO-00 ,Wymagania
Ogdlne”.

W trakcie realizacji zadania obzujace lpda postanowienia bigcej edycji lub poprawki, odrdaych
norm i przepiséw wymienionych w niniejszej Specgfik Technicznej.

Niewyszczegdlnienie w opracowaniu jakichkolwiek wlgrujacych aktow prawnych nie zwalnia
Wykonawcy od ich stosowania.
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10.1. Rozporadzenia i ustawy

Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dn. 20 wézm 2001 r. — w sprawie bezpieéabwa

i higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i itmyoczdzen technicznych do robét
ziemnych, budowlanych i drogowych (DzURP nr 118&,.d®63; ze zmianami)
Rozporadzenie Ministra Gospodarki i Pracy z dn. 5 sierp@@05 r. — w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy przy pracach azanych z nargeniem na halas lub drgania
mechaniczne (DzURP nr 157, poz.1318; ze zmianami)

Rozporadzenia Ministra Budownictwa i Przemystu MateriatBwdowlanych z dn. 06 lutego
2003 r. w sprawie bezpieam#wa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t wddaych
(DzURP Nr 47, poz.401.);

Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dn. 27 kwietnia 2008—+w sprawie bezpiecastwa

i higieny pracy przy pracach spawalniczych (DzURBQO r., nr 40, poz. 470; ze zmianami)
Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrémoglowiska (tekst jednolity Dziennik Ustaw
Z 2008 r. Nr 25, poz. 150) z pdiejszymi zmianami i aktami wykonawczymi; oraz psizade
wymienione w ST WO-00 ,Wymagania Ogélne”, pkt 10.

10.2. Normy i inne dokumenty

PN-EN-12889 ,Bezwykopowa budowa i badanie przewo#analizacyjnych”.

PN-B-10736 ,Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla preeéw wodocigowych

i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania”.

PN-EN 13331-1 ,,Obudowycian wykopow. Cgs¢ 1: Opisy techniczne wyrobow”

PN-EN 1610 ,Budowa i badania przewodéw kanalizapsfri

PN-B-10735 ,Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne.ifégania i badania przy odbiorze”
Wytyczne producentow

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budand-Montaowych.

Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci karediyjnych — zeszyt 9 (Wymagania
techniczne COBRTI Instal)

str. 43



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST -01.04
ROBOTY DROGOWE

CPV 45233200-1

% MAX-PRO Pracownia projekiows
P

07-415 Grabowo ul. 3-go Maja 21 tel. 600-239-412

str. 44



1. Wstep.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjveymagania dotyega robét drogowych,
ktére zostam wykonane podczas budowy kanalizacji sanitarnej

1.2.Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktipesetargowy i umowny przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robét obgtych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji datygrowadzenia robét drogowych przy
wykonaniu sieci kanalizacji sanitarnej z puogami obejmuj:

- rozbidrka nawierzchni asfaltowej,

rozbidrka podbudowy z kruszywa naturalnego,

rozbiorka krawznikéw betonowych,

podbudowa pomocnicza i zasadnicza,

nawierzchnie asfaltowe z warstwyagicej i warstwyscieralnej,

kraweznik betonowy,

lloé¢ robot zostata szczegdtowo oki@na w przedmiarach robot

2. Materialy.

2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow.

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw ich pozyskiwania i sktadowania podar®T
~Wymagania ogélne”.

2.2. SzczegOtowe wymagania dotygze materiatdw i urzadzen.
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robotgisarych wg zasad niniejszej S3: s
- piasek zwykly,
- mieszanka bitumiczna,
- beton B-7,5i B-15,
- krawgznik betonowy,
3. Sprzt.
3.1. Ogolne wymagania dotycgee spratu.

Ogollne wymagania dotygze sprztu 9 zawarte w ST ,Wymagania ogodlne”.

3.2. Szczegotowe wymagania dotygze sprztu.
Roboty naley prowadzt przy wyciu sprztu wykorzystywanego przy robotach drogowych
oraz drobnego spgti budowlanego.

4. Transport.

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu.
Ogolne zasady transportyzawarte w ST ,Wymagania ogolne”.
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4.2. Szczeg6towe wymagania dotygze transportu.
Transport elementow instalacji powinien odbyve# w warunkach zabezpiecaaych je przed

uszkodzeniem i deformagcjMateriaty dostarczone na budewa paletach.
5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot.
Ogolne warunki wykonania rob6t zawartevs ST ,Wymagania ogolne”.

Rozpoczcie budowy kadej nastpnej warstwy mege nasipi¢ po odbiorze przez #iyniera poprzedniej.
5.2. Szczegotowe zasady wykonania robot.

Roboty rozbiorkowe.
Wszystkie elementy, materiaty gdvve do powtdrnego wykorzystania powinnyésozebrane
bez zlednych uszkodaeoraz skladowane w sposéb utiwiajacy powtdrne wykorzystanie.

Rozbidérka nawierzchni asfaltowe;j.
Asfalt pod wykop naley wycia¢ na szerok&t jednego metra od kraazi wykopu.

Podbudowy.
Podbudow nalery wykona z warstwy kruszywa tamanego gr. 20 cm jako podigdo
pomocnicz oraz z betonu asfaltowego jako podbudaasadnicz

Podbudow uktada s} w korycie w gruncie nieprzepuszczalnym.

Podbudow naley wykonywa w dwoch warstwach. Kruszywo grube powinno¢ byktadane
w warstwie o jednakowe] grubo. Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego ugleoztazy¢
warstwe kruszywa drobnego, w réwnej warstwie w celu zakivania kruszywa grubego.

Po zagszczeniu catly nadmiar kruszywa drobnego falesura¢ z podbudowy szczotkami tak aby
ziarna kruszywa wystawaty nad powierzchnie 3-6 miaistpnie warstwa powinna Byrzywalcowana
w celu dogszczenia.

Po wykonaniu podbudowy pomocniczej rglewykona podbudow zasadnicz z betonu
asfaltowego gr. 7 cm

Nawierzchnia asfaltowa.
W miejscach gdzie rozebrano nawierzchnie asfaltoslery ja odtworzy¢ z warstwy wizacej
i warstwyscieralnej z betonu asfaltowego.

Mieszanka mineralno — bitumiczna musi¢hyostarczona z otoczarni gwaragtgj wiasciwa jakosé
mieszanki.

Jako lepiszcza aywa¢ asfaltu drogowego D50. Receptura podlega zatwesndzprzez layniera.
Uktadanie mieszanki me odbywé& sic jedynie przy ayciu mechanicznej ukladarki o wydajod
skorelowanej z wydajrigia otoczarki.

Nawierzchnie zagici¢ zestawem walcow: ogumionym i stalowym lub miesmany

Obrzeza.
Chodnik naley obramowa obrzeem betonowym wtopionym do poziomu nawierzchni.

Obrzera naley ustawt na tawie z oporem wykonarz betonu B-15.
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6. Kontrola jakosci robat.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci.
Ogolne zasady kontroli jako zawarte s w ST ,Wymagania ogolne”.

6.2. Szczegotowe zasady kontroli jakoi.
Kontroli podlegaj:

- badanie kruszywa do wykonania robot,

- sprawdzenie zagzczenia podi,

- sprawdzenie spadkow poprzecznych,

- sprawdzenie gruldoi poszczegdinych warstw drogi oraz ictsmaci,

- badanie wisciwosci chudego betonu.

- sprawdzt czy producent kostki brukowej posiada atest wyrobu

- sprawdzenie szerokd i réwnaici drogi oraz wzoru i koloru nawierzchni,

- sprawdzenie ustawienia krasmikéw i obrzery oraz taw.

7. Obmiar robot.

7.1. Ogblne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robét zawagevsST ,Wymagania ogolne”.

7.2. Szczegotowe zasady obmiaru robat.
Wielkosci obmiarowe okréa si na podstawie dokumentacji projektowej z uwdgieniem zmian
zaakceptowanych przezzyniera i sprawdzonych w naturze.

8. Odbior robaot.

8.1. Ogolne zasady odbioru robot.
Ogodlne zasady odbioru robét zawarensST ,Wymagania ogdlne”.

8.2. Szczegobtowe zasady odbioru robot.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektows, ST i wymaganiami nadzorusjewszystkie
pomiary i badania wg pkt. 6 daly pozytywne wyniki.

9. Podstawa ptatnéci.

9.1. Ogolne zasady dotyere podstawy ptatndci.
Ogolne zasady ptatho 53 zawarte w ST ,Wymagania ogoélne”.

10. Przepisy zwazane
Uwzgledniono nasfpujace normy:
* PN-B-04481 — Grunty budowlane. Badanie prébek grunt
* PN-B-11113 — Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalo@mawierzchni drogowych. Piasek.
* PN-B-19701 — Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
* BN-88/6731-08 — Cement. Transport i przechowywanie.

e B-77/8931-12 — Oznaczanie wskika zagszczenia gruntu.
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PN-S-06102 — Drogi samochodowe. Podbudowy z krusstgibilizowanych mechanicznie.
PN-B-06250: 1998 — Beton zwykly.

PN-S-96013: 1997 — Drogi samochodowe. Podbudovaudago betonu. Wymagania i badania.
PN-68/8931-04 — Drogi samochodowe. Pomiar r@Genoawierzchni pantografem i tat
BN-80/6775-03/04 — Prefabrykaty budowlane z betoBlementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Krauniki i obrzeza chodnikowe.

BN-80/6775-03/01 — Prefabrykaty budowlane z betoBlementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspolne wymaganbadania.

BN-64/8845-02 — Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawienia i odhio
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